Wiaczanie odbiornika

1. Zamontuj akumulator i kliknij spust, aby
wigczyé zasilanie odbiornika.

2. Upewnij sie, ze numery regionu w
ikonach kuli ziemskiej na ekranie
startowym odbiornika i nadajnika sg
jednakowe.

3. Kliknij spust, aby przejs¢ do ekranu
Lokalizacji.

1. Port podczerwieni 2. Spust

Ekran Lokalizacji odbiornika

trukcja obstug

1. Punkt lokalizacji (kulka)

| 2. Odbiornik

3. Wskaznik przechytu

4. Miernik aktualizacji przechytu/nachylenia
5. Nachylenie nadajnika

6. Sita sygnatu nadajnika

7. Temperatura nadajnika
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Nadajnik i odbiornik muszg by¢ sparowane przed wy$wietleniem danych (strona 3).

Gtéwne menu odbiornika
Kliknij, aby otworzy¢ Gtéwne menu. Klikaj, aby przegladac opcje menu;
krétko przytrzymaj i zwolnij przycisk, aby dokonaé wyboru.
1. Kanat telemetrii
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3. Poziom natadowania baterii
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Uruchamianie zdalnych wyswietlaczy DigiTrak opisane jest w osobnej Instrukcji
obstugi oraz w Skréconej instrukcji obstugi.
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Kroki wymagane przed wierceniem

1. Wykonaj optymalizacje i zmierz aktywne zaktdcenia.
2. Wybierz pasma czestotliwosci.

3. Sparuj odbiornik z nadajnikiem.

4. Sprawdz szum ta.

5. Skalibrujobydwa pasma.

6. Sprawdz zasieg nad gruntem (AGR).

Optymalizacja i pomiar aktywnych zakiécen D
1. Przy wytgczonym nadajniku z Gtéwnego menu wybierz opcje Optymalizator
czestotliwosci. Optymalizator czestotliwosci poda odczyt aktywnych
zaktécen (szumy) dla dziewieciu pasm czestotliwosci.
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!16 1. Odczyt szumu maksymalnego
2. Szum
3. Aktywne ttumienie
4. Numer pasma
5
6.
7

. Selektor
. Parowanie
. Wyjscie

7 11 A 20 25 29 34 38 43

Wyniki optymalizacji
czestotliwosci

2. Prowadz odbiornik $ciezkg odwiertu majac wyswietlone wyniki optymalizatora
czestotliwosci, obserwuj odczyt stopnia szuméw i zaznacz punkty
wystepowania znacznych zmian.

X Jesli poziomy szumu znacznie wzrosng w dowolnym punkcie wzdtuz odwiertu,
rozwaz wybor i dokonanie parowania jednego pasma (zobacz kolejny krok),
ktore dato dobry efekt az do tego punktu. Nastgpnie wybierz Wyjscie i w tym
punkcie ponownie uruchom optymalizator czgstotliwosci, aby wykona¢ nowy
skan i dokona¢ wyboru oraz parowania drugiego pasma, do wykorzystania w
obszarze o wigkszych zaktoceniach.

c Twdj odbiornik pozwala wykrywaé tylko zaktocenia aktywne, a nie pasywne.
Pasma o nizszej czgstotliwo$ci daja zwykle lepsze rezultaty pomimo
wystepowania zaktocen pasywnych. Pasma §rodkowego zakresu czgstotliwosci
moga by¢ lepsze w glgbszych odwiertach, a takze daja mozliwos¢ dtuzszego
Sterowania na cel (Target Steering). Pasma wysokie majg nieco mniejsza siltg
sygnatu, ale daja zazwyczaj lepsze rezultaty w obszarach zaktocen aktywnych
powodowanych przez, na przyktad, linie wysokiego napigcia.




Wybor pasma czestotliwosci -3-

3. Kliknij, aby przenies¢ selektor na wybrane pasmo, krétko
przytrzymaj, aby dokonaé wyboru, a nastepnie przypisz III i X
jako pasmo Gora albo D6t (pasmo, ktére jest ustawione
po wigczeniu nadajnika w pozycji zwréconejw Gore lub w
Dét). Opcjonalnie: wybierz drugie pasmo, jako przeciwne.

Géra/Doét/Anuluj

Jesli numer pasma, ktorego cheesz uzyé, jest juz wyswietlony po prawej stronie
ekranu, wybierz go bez wzgledu na ten fakt. Wybrane w tym momencie pasmo
zostanie zoptymalizowane z innymi czgstotliwos$ciami niz w czasie jego
ostatniego uzycia.

Parowanie odbiornika z nadajnikiem
4. Zamontuj baterie nadajnika i pokrywe; odczyt
szumu optymalizatora czestotliwosci wskazuje,
ze nadajnik jest wigczony.

Jezeli zostaty przypisane
dwa nowe pasma, ich
parowanie bedzie
5. Wybierz Parowanie [T (pulsuje). dokonane w tym samym
czasie, a odbiornik
zostanie ustawiony tak,
aby najpierw korzystac z
pasma Dot.

N m 1. Port podczerwieni

7. Wybierz znacznik wyboru, / aby dokona¢ parowania.

6. Umies¢ port podczerwieni (IR) nadajnika w
odlegtosci 5 cm od portu podczerwieni (IR)
odbiornika.

Sprawdzenie szumu tta
8. Wyjdz do ekranu Lokalizacji. Popros wspotpracownika o przytrzymanie
nadajnika obok ciebie, w odlegtosci przyblizonej do maksymalnej gtebokosci
zamierzonego odwiertu. PrzejdZcie razem, réwnolegle do siebie, po Sciezce
odwiertu, przytrzymujgc nad nig odbiornik. Gdy dane lub sita sygnatu jest
niestata lub zanika, rozwaz wykonanie ponownej optymalizacji pasma w tym
obszarze (patrzkrok 1).



Kalibracja obydwu pasm H"u

Kalibracja w srodowisku wolnym od zakiocen jest
wymagana dla kazdej optymalizacii.

9. Umiesc¢ nadajnik w obudowie na ptaskim podiozu,
3 mod odbiornika, jak pokazano. EI

10. Z Gtdwnego menu wybierz opcje Kalibracja,
1PT CAL (kalibracja jednopunktowa) i kliknij, aby
wykonac kalibracje.

Sprawdzenie zasiggu nad gruntem (AGR)

11. Zawsze sprawdzaj AGR przy pomocy tasmy
mierniczej, aby zweryfikowac¢ odczyty gtebokosci

dla obydwu pasm w réznych odlegtosciach, do é

spodziewanej maksymalnej glebokosci odwiertu.

Odczyty powinny zawierac sig w przedziale +5%. ‘4 4.72m
Aby uzyskac dostep do ekranu AGR, wybierz opcje B=7+0
Kalibracja, 1PT CAL (kalibracja jednopunktowa);
ekran AGR pojawi sie po 15 sekundach.

Jezeli wybrane sa dwa pasma, powtorz kroki 9-11 (kalibracja i AGR) dla '\
drugiego pasma. We wskazniku przechytu na ekranie Lokalizacji bedzie — “—*~
wyswietlony symbol btedu, do chwili zakonczenia jednopunktowej
kalibracji dla aktualnego pasma.

Menu Ustawienia @

Uzywaj menu Ustawienia do wyboru jednostek gtebokosci, jednostek
nachylenia, kompensacji przechytu, kanatu telemetrii oraz do przetgczania
pomiedzy zoptymalizowanymi pasmami czestotliwosci nadajnika. Ustaw zdalny
wyswietlacz odpowiednio do ustawien gtebokosci i nachylenia odbiornika.

&l
Menu Wysokos¢ nad gruntem (HAG) 2.
HAG to odlegtos¢ od spodu odbiornika do gruntu podczas przytrzymywania
urzgdzenia. Wybor HAG z Gtéwnego menu pozwala na dokonywanie doktadnych
pomiarow gtebokosci ponizej gruntu, bez umieszczania odbiornika na gruncie.



Zmiana pasma czestotliwosci nadajnika -5-

Mozliwe jest przetgczanie pomiedzy pasmami czestotliwosci podczas kalibracii
przed odwiertem lub w trakcie odwiertu, w celu przezwyciezenia zakiocen.

Pasmo czgstotliwo$ci pozostaje jako wybrane zarowno w odbiomiku jak i
nadajniku, nawet po wylaczeniu i ponownym wiaczeniu zasilania.

Nad gruntem - Metoda wigczaniem zasilania
Zamontujakumulator nadajnika, przy nadajniku skierowanym w dot
(komora akumulatora u goéry, jak pokazano z prawe;j strony), aby
wigczy¢ urzgdzenie w pasmie D6t Zamontuj baterie z nadajnikiem
skierowanym w gére, aby wigczy¢ urzagdzenie w pasmie Géra.
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Nad gruntem - Metoda pochyleniowa

Pozostaw wigczony nadajnik poziomo (0+10°) przez co

najmniej pie¢ sekund, nastepnie ustaw pod kgtem ok. +65°

(prawie pionowo) na 10—18 sekund, po czym przywr6é do |
poziomu na 10—18 sekund, utrzymujgc podczas tej sekwenciji ‘
pozycje godziny +2. Gdy nadajnik zmienia pasmo, z odbiornika
znikajg dane.

Pod gruntem (w trakcie odwiertu) — Metoda przechytu 10/2/7
Whytgcz kompensacije przechytu (jesli jest wigczona). Przechyl nadajnik w prawo
do pozycjigodziny 10+1 i odczekaj 10—-18 sekund, powoli przechyl w prawo do
pozycjigodziny 2+1 i odczekaj 10—18 sekund i powoli przechyl w prawo do pozyciji
godziny 7+1. Nadajnik zmienia pasmo w ciggu 20 sekund i dane znikajg z
odbiornika. Ponownie wigcz kompensacje przechytu, jeslima zastosowanie.

Pod gruntem (w trakcie odwiertu) - Metoda powtarzanej sekwencji
przechytu (RRS)

Utrzymujw dowolnej pozycji godziny przez co najmniej40 sekund, aby
wyzerowac liczniki. Wykonaj jeden peiny obrét w prawo (pozycja godziny +2) w
ciggu 1-30 sekund, zaczekaj 10-18 sekund i powt6rz to samo dwukrotnie, w
sumie dla trzech obrotéw (RRS3). Nadajnik zmienia pasmo czestotliwosci w
ciggu 60 sekund.



-6-
Zmiana pasma czestotliwosci odbiornika M
Przy zmianie pasm nadajnika nalezy rowniez dokona¢ zmiany pasm odbiornika. Z
Gldbwnego menu wybierz opcje Ustawienia > Opcje nadajnika i wybierzinne
pasmo czestotliwosci. Powrdc¢ do ekranu Lokalizacji, gdzie powinno rozpoczgc¢ sie
wyswietlanie danych, poniewaz transmisja zostaje wznowiona w nowym pasmie.

Tryb Max @)\

Tryb Max pomaga uzyskac¢ odczyty giebokosci/danych w obszarach o wysokim
poziomie zakiocen, gdzie odczyty sg niestabilne.

« Nie wolno porusza¢ glowicg wiercacg podczas odczytéw w Trybie Max.

« Wecisnij spust co najmniej przez pie¢ sekund, aby wejs¢ w Tryb Max. Dane
odczytu mozna przyjac¢ za uzyteczne, gdy odczyt ustabilizowat sie przed
wypetnieniem licznika Trybu Max.

« Nalezy zawsze wykonac trzy odczyty w Trybie Max; wszystkie odczyty musza
byézgodne.

Dodatkowe wazne informacje dotyczace tej funkcji znajdujg sie w instrukcji obstugi
systemu.

Ttumienie sygnatu

Na wskazniku przechytu moze pojawié sie ikona A i wyniki optymalizatora
czestotliwosci, kiedy odbiornik ttumi sygnat nadajnika dla gtebokosci mniejszych
niz 3 m. Jest to zjawisko normalne. Skonsultuj instrukcje obstugi, jezeli sita sygnatu
pulsuje, wskazujgc wyjgtkowo silne zaktdcenia.

Ogladaj programy szkoleniowe wideo DigiTrak®
www.youtube.com/dcikent
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http://www.youtube.com/dcikent

Lokalizacja podstawowa

1.ZnajdzFLPiRLP, centrujac kulke celu w ramce.
2. W FLP przytrzymaj spust w celu odczytu przewidywanej gtebokosci.
3. Znajdz LL, centrujgc linig w ramce pomiedzy FLP i RLP (zobacz ekran

Lokalizacji na poprzedniej stronie).

4. Zobacz gtebokos¢, przytrzymujgc spust w LL na linii pomigdzy FLP i RLP.

5. Przytrzymanie spustu diuzej niz pie¢ sekund pozwala, uruchomié Tryb Max

(patrz strona 6).

Geometria pola sygnatowego nadajnika

Poziomy nadajnik
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Nachylony nadajnik
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. Widok boczny
. RLP: (Rear Locate Point)

Tylny punkt lokalizacji

. LL: (Locate Line) Linia

lokalizacji

. FLP: (Front Locate Point)

Przedni punkt lokalizacji

. Widok z gory

. RLP (tylny punkt lokalizacji)
. LL (linia lokalizacji)

. FLP (przedni punkt

lokalizacji)

. Urzadzenie wiertnicze
. Sciezka odwiertu
. Widok boczny

FLP iRLP nie znajdujg sie w tej samejodlegtosciod LL kiedy nadajnik jest

nachylony.



Widok z gory na ekranie Lokalizacji
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1. LL (linia lokalizacji)
(nadajnik)

Ekran Lokalizacji odbiornika,
zblizanie si¢ do LL

@ 2. Ramka (odbiornik)
FLP 3. Kulka lokalizacji
| 4. Nadajnik (pod
gruntem)
5. Odbiornik
Rzeczywista pozycja
odbiornika i
nadajnika

Gltebokos¢ i przewidywana gtebokos¢é nadajnika
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Spust przytrzymany w LL
1. Przedni lub tylny punkt lokalizacji (FLP

U"_ﬁa A lub RLP)
(4] Givcm 2. Widok z géry
3. Line-in-the-box (Linia w ramce) w LL
AR -02% 4. HAG wiacz.
02'32"' 4 610 5. Licznik Trybu Max
[y 6. lkona Trybu Max
g 23C 7. Glgbokos¢ nadajnika

Ekran gtebokosci

Spust przytrzymany w FLP
1. Wskaznik referencyjny

2. Ball-in-the-Box (Kulka w ramce) jedynie w
FLP

y o - )
A £ -02% 3. Miernik aktualizacji przechytu/nachylenia
o 2.62m . 4. Przewidywana glebokos¢ nadajnika
' ¥ % 514 5. Poziom natadowania baterii nadajnika
1 82m » 6. Pozioma odlegto$¢é pomiedzy nadajnikiem
. g 23C aFLP

Ekran przewidywanej gtebokosci

Szczegdtowe informacje podane sg w Instrukcji obstugi systemu dostepnej w witrynie
www.DigiTrak.com. W przypadku pytan nalezy skontaktowac sie z regionalnym biurem
DCI, tel. 49.9391.810.6100 lub Obstuga klienta w U.S.A. tel. 1.425.251.0559.
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