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Zapnuti prijimace

1. Vlozte baterii a stisknéte tlacitko spoustéce
pro zapnuti pfijimace

2. Ujistéte se, Ze se regionalni oznageni v
symbolu glébu na tvodni obrazovce
shoduje s Cislem vysilace.

3. Kratkym stiskem spoustéce se dostanete na
zamérovaci obrazovku.

Zamérovaci obrazovka prijimace 1, infragerveny port
2. Spoustéc

. Zaméfovaci bod (kulicka)

. Pfijimac

. Ukazatel rotace

. Ukazatel aktualizace rotace/sklonu
Sklon vysilace

. Sila signalu vysilace

. Teplota vysilace

NOoO O A WNS

NeZ se data zobrazi, musi byt vysila¢ a prijimac spolu sparovany (strana 3).
Hlavni nabidka prijimace
Kliknutim oteviete hlavni nabidku. Pomoci spoustéce prochazejte mezi
polozkami menu, kratkym podrzenim provedete vybér.
1. Telemetricky kanal

. Frekvenéni pasmo

. Stav akumulatoru
. Frekvenéni optimalizace
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. Kalibrace
‘}ﬂ @ » . Nastaveni
ﬁ Qa% . Cilova hloubka
0 9 @ . Zaméreni cile
Pro vzdalené displeje DigiTrak vizsamostatny manuélnebo privodce rychlym
startem.

www.DigiTrak.com



Kroky nezbytné pied vrtanim

1. Optimalizace a méreni aktivniho ruseni.
2. Volba frekvencéniho pasmaé. 11.

3. Sparovani pfijimace s vysilacem.

4. Kontrola Sumu na pozadi.

5. Kalibrace.

6. Kontrola nadzemniho rozsahu (AGR).

Optimalizace a méreni aktivniho ruseni @

1. Ve chvili, kdy je vysila€ vypnuty, zvolte polozku Frekvenéni optimalizace (FO) z
hlavni nabidky. Frekvenéni optimalizace zobrazi hodnoty aktivniho ruseni (Sumu)
vpasmu 11 (ostatni pasma nejsou na pfijimac Falcon F 1 dostupna).

+

. Maximalni namérené ruseni
Sum

. Aktivni tlumeni

. Cislo pasma

. Vybér

. Sparovat

. Odejit

NoOUA®N S

Vysledky frekvencéni optimalizace

2. Se zobrazenymi vysledky frekvenéni optimalizace vezméte pfijimac, projdéte
se s nim podél osy vrtu a sledujte namérené hodnoty ruSeny a zaznameneijte
simista, kde dochazi k vyraznym zménam. Pokud podél osy vrtu dojde k
vyraznému zvySeni ruseni, zvazte provedeni optimalizace v téchto mistech s
vysokym rusenim.

Zvolte frekvenéni pasmo 11

3. Oznacte pasmo 11 a kratce podrzte tlaCitko pro potvrzeni jeho vybéru.
Nasledné jej pfifad'te jako horni pasmo.

‘% Je dUlezité provadét frekven Eni optimalizaci pro kazdy novy projekt. PFi
frekven €ni optimalizaci dochézi k wbéru odlisnych frekvenci pro pasmo 11
na zakladn& sumu na kazdém pracovisti.

Q Prijimac je schopen zaznamenat pouze aktivni rusenti, nikali pasivni. PFijimac
Falcon F1 pracuje s pasmem 11 Caste¢né proto, Ze frekvence vtomto
pasmu dobfe pfekonavaji pasivni ruseni.




*

Sparovani prijimace s vysilacem
4. VloZte baterie do vysilace a znovu nainstalujte vicko; zvySené hodnoty Sumu

ve frekvenéni optimalizaci znadi, ze je vysilac aktivni.
5. Zvolte polozku Sparovat (ikona blika).
6. Umistéte infracerveny (IR) port vysilae do vzdalenosti péti centimetr( od

infraerveného portu pfijimace.
°= et - Ln:::cerveny

7. Pro dokonceni parovani zvolte ikonu zaskrtnuti \/

Kontrola Sumu na pozadi
8. Prejdéte na zamérovaci obrazovku. Pozadejte kolegu, aby vedle vas vysila¢
podrzelv priblizné vzdalenosti maximalni planované hloubky vrtu. Takto se
spolu projdéte podél osy vrtu tak, abyste prijimac drzeli pfimo nad ni. Tam,
kde se data nebo sila signalu stanou nestabilnimi nebo zmizi, zvazte opétovné
provedeni optimalizace pasma pro danou oblast (viz krok 1).

Kalibrace H"u

Kalibrace v prostfedi bez ruseni je nezbytna po provedeni —_
kazdé optimalizace.
9. Umistéte vysila¢ do pouzdra na rovném povrchu, 3m E E‘
od prijimace, jak zndzornéno na obrazku. < 3o0m ,.!
10. V hlavni nabidce zvolte polozku Kalibrace a

nasledné 1PT CAL (jednobodova kalibrace).

_,-"ﬁ\ Tento symbol chyby se zobrazi v ukazateli rotace (na zamé&Fovaci obrazovce),
{5 pokudnenifrekven&ni pasmo zkalibrované.

Kontrola nadzemniho rozsahu (AGR)

11. Vzdy ovéfte nadzemni rozsah (AGR) pomoci méficiho
pasma, abyste si ovéfili hloubkova méfeni v pasmu 11
v rlznych vzdalenostech, az po maximalni planovanou E 'R
hloubku vrtu. Namérené hodnoty vzdalenosti musi byt |< 472m )‘
vrozmezi +5%. Be=20 |

Abyste se na obrazovku AGR dostali pozdéji, zvolte
polozku Kalibrace, 1PT CAL a vyckejte 15 vtefin na zobrazeni obrazovky AGR.
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Obrazovka nastaveni @

Nabidka Nastaveni slouzi pro volbu jednotek hloubky, sklonu, rotaéniho offsetu
a kanalu telemetrie. Vzdaleny displej nastavte tak, aby jeho nastaveni odpovidalo

nastaveni pfijimace.

(=l
Nabidka .Vyska nad povrchem (HAG)" 2.

Vyska nad povrchem (HAG) je vzdalenost od zemé ke spodni ¢asti pfijimace,
kdyz jejdrzite vruce. Nastaveni vySky nad povrchem v hlavni nabidce vam
umozni provadét pfesna méfeni hloubky, aniz byste museli pfijimac pokladat na
zem.

Rezim Max @)\

ReZim Max napomaha ziskavani dat v oblastech se silnym rusenim ve chvili, kdy
jsou namérené hodnoty nestalé.

« Bé&hem méfenivrezimu Max musi vrtna hlavice zistat stat.

« Podrzte spoustéc po dobu péti vtefin pro aktivaci rezimu Max. Data
nepovazujte za smérodatna, dokud se naméfené hodnoty neustali pfed
vypr$enim ¢asovace rezimu Max.

« Vzdyprovedte tfiméfeni v rezimu Max; namérené hodnoty musi byt
konzistentni.

Pro vice informaci o pouzivani této funkce viz uzivatelska prirucka pro tento
systém.

Tlumeni signalu
Pismeno A se mlzZe zobrazit na ukazateli rotace a ve vysledcich frekvenéni

optimalizace, kdyz pfijimac tlumi signal vysilace u hloubek nizSichnez3 m. To je
zcela v poradku. Viz uzivatelska prirucka, pokud sila signalu blika, coz znaci

extrémni ruseni.

Podivejte se na skolici videa DigiTrak® na strance
www.youtube.com/dcikent

DiciTaL
ConTRrROL
INCORPORATED



http://www.youtube.com/dcikent

Zaklady zamérovani
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1. Pfedni a zamé&Fovaci bod naleznete vystfedénim zaméFovaci kulicky do ramecku.

2. Nad pfednim zaméfovacim bodem podrzZte tlaCitko spoustéce pro zméreni

predpokladané hloubky.

3. Zamérovaci pfimku naleznete vystfedénim pfimky do ramecku mezipfednima
zadnim zaméfovacim bodem (viz,,Zamé&fovaci obrazovka“ na predchozi strané).

4. Zobrazte hloubku podrzenim tlagitka spoustéce nad zamérovaci pfimkou, na ose
mezi pfednim a zadnim zaméfovacim bodem.

5. Podrzenim tlacitka spoustéce na dobu delSi nez 5 vtefin aktivujete funkci Rezim

Max (vizstrana 4).

Geometrie signalu vysilace

Vysila¢ vodorovné

Naklonény vysilaé

A WON =

NooswN

. Boc¢ni pohled

. RLP: Zadni zaméfrovaci bod

. LL: Zamérovaci pfimka (linie)
. FLP: Pfedni zaméfovaci bod

. Letecky pohled

RLP
LL
FLP

. Vrtaci zafizeni
. Osa vrtu
. Bo¢ni pohled

FLP a RLP nejsou ve stejné vzdalenostiod LL, kdyz je vysila¢ naklonény.



Letecky pohled na zamérovaci obrazovce -6-
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5 1. I:L (vysilac)

FLP 2. Ctverec (pfijimac)
3. Zamérovaci kulicka
4. Vysila¢ (pod zemi)
5. Prijimacé

Displej zamérovaciho rezimu
prijimace (pfi pfiblizeni se k LL)

Skute¢na poloha
prijimace a vysilace

Hloubka vysilace a predpokladana hloubka
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Obrazovka predpokladané
hloubky

Tlacitko spoustéce pfidrzené nad LL

1.

No v s WON

Predni nebo zadni zaméfovaci bod
(FLP nebo RLP)

. Letecky pohled

Linie v ramecku (Line-in-the-Box) na LL
HAG aktivni

. Casovaé rezimu Max

. lkona rezimu Max

. Hloubka vysilace

Tlaéitko spoustéce pridrzené nad FLP

1

. Referenéni ukazatel

2. Zamérovaci cil v ramecku (Ball-in-the-Box)

nad FLP
Ukazatel aktualizace rotace/sklonu

Stav akumulatoru vysilace

3.
4. Predpokladana hloubka vysilace
5.
6.

Vodorovna vzdalenost mezi vysilaéem a
FLP

Podrobné informace naleznete v uzivatelské pfirucce, ktera je k dispozici na
www.DigiTrak.com. V pfipadé dotazl se obratte na vasi mistni pobo¢ku DCI na €islech
49.9391.810.6100 nebo zakaznicky servis pro Spojené staty na Cisle 1.425.251.0559.
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