Accensione del ricevitore

1. Installare la batteria e premere il pulsante
per accendere il ricevitore.

2. Assicurarsi che ilnumero della regione nelle
icone del globo sulla schermata diawvio e il
trasmettitore corrispondano.

3. Fare clic sul pulsante per passare alla
schermata dilocalizzazione.

Schermata di localizzazione del 1. Porta a infrarossi
ricevitore 2. Pulsante

do Falcon F1

. Punto di localizzazione (punto)

. Ricevitore

. Indicatore di rotazione

. Indicatore aggiornamento
rotazione / inclinazione

. Inclinazione trasmettitore

. Potenza del segnale del
trasmettitore

. Temperatura del trasmettitore
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Trasmettitore e ricevitore devono essere abbinatiper consentire la
visualizzazione dei dati (pagina 3).

Menu principale del ricevitore
Fare clic per aprire ilmenu principale. Fare clic piu volte tra le opzionidi
menu, tenere premuto brevemente e rilasciare per selezionare.
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Per idisplay remoti DigiTrak, consultare la guida diavvio rapido o il
manuale separato.
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Procedure richieste prima della perforazione

1. Ottimizzazione e misurazione delle interferenze attive
2. Selezione della banda difrequenza 11

3. Abbinamento del ricevitore con il trasmettitore

4. Verifica delle interferenze da rumore difondo

5. Taratura — 6. Verifica della portata in superficie

Ottimizzazione e misurazione delle interferenze attive @
1. Atrasmettitori spenti, dal menu principale selezionare Ottimizzatore di
frequenza. L'ottimizzatore di frequenza mostrera i datirelativi allinterferenza
attiva (rumore) per labanda 11 (e altre bande non disponibili sul Falcon F1).
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Risultati ottimizzatore di frequenza

2. Conirisultati dell'ottimizzatore difrequenza visualizzati, far avanzare il ricevitore
lungo il percorso di perforazione osservandoidatidel rumore e contrassegnare i
puntiin cuisiregistrano cambiamenti significativi. Se i livelli dirumore sialzanoin
maniera sostanziale in qualsiasi punto lungo il percorso diperforazione,
considerare una ri-ottimizzazione in tale punto diinterferenza superiore.

Selezionare la banda di frequenza 11

3. Cliccare per spostare il selettore sulla banda 11 e tenere premuto
brevemente per selezionare, eseguire I'assegnazione come banda alta.

E E importante awiare |'ottimizzatore di frequenza per ogni nuovo progetto.
L'ottimizzatore di frequenza seleziona diverse frequenze perlabanda 11 in

base al rumore in ciascun sito di lavoro.

Q Il ricevitore pud rilevare solamente le interferenze attive e non quelle passive.
Falcon F1 usa parzialmente la banda 11 poiché le frequenze in questa banda
tendono ad avere buone prestazioni nonostante le interferenze passive.
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Abbinare il ricevitore al trasmettitore
4. Installare le batterie del trasmettitore e il coperchio; 'aumento neidati del
rumore dell'ottimizzatore difrequenza indica che il trasmettitore & attivo.
5. Selezionare Abbina (lampeggiante).
6. Posizionare la porta a infrarossi del trasmettitore a una distanza massima di 5
cm dalla porta a infrarossi del ricevitore.
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7. Selezionare il segno dispunta / per completare I'abbinamento.

Verificare l'interferenze da rumore di fondo
8. Tornare alla schermata dilocalizzazione. Chiedere a un collega ditenere il
trasmettitore al vostro fianco, a una distanza pari circa alla profondita di
perforazione massima prevista. Spostarsiinsieme e in parallelo lungo il percorso di
perforazione, tenendo il ricevitore sopra il percorso di perforazione. Se idatio la
potenza del segnale diventano instabilio scompaiono, considerare la ri-
ottimizzazione diuna banda in quell'area (consultare il passaggio 1).

Eseqguire la taratura H"ﬂ
Dopo ogniottimizzazione, & necessaria la taratura in un ambiente privo diinterferenze.
9. Collocare il trasmettitore in un portasonda su un terreno livellato a 3 m dal
ricevitore, come mostrato.

10. Dal menu principale, selezionare Taratura, 1PT CAL (taratura a singolo
punto) e fare clic per tarare.

_f"_\‘\_\ Se la banda di frequenza non é tarata, sull'indicatore di rotazione (schermata
{ - dilocalizzazione) apparira questo simbolo di errore.

Verifica della portata in superficie (AGR)

11. Utilizzando un metro a nastro, controllare sempre I'AGR per verificare i dati di
profondita relativi alla banda 11 a varie distanze fino alla profondita di
perforazione massima prevista. Le letture della distanza devono essere
comprese nell'intervallo £5%.

Per accedere alla schermata AGR in un secondo momento, selezionare

Taratura, 1PT CAL, quindi attendere 15 secondi.



Menu impostazioni @

Utilizzare ilmenu Impostazioni per impostare le unita di profondita, le unita di
inclinazione, l'offset rotazione e il canale ditelemetria. Impostare il display remoto in
modo che corrisponda alle impostazioni di profondita e inclinazione del ricevitore.
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Menu distanza dal terreno (HAG) .2

HAG é la distanza tra la base del ricevitore e il suolo, tenendo in mano il ricevitore.
Impostando HAG sul menu principale, € possibile eseguire delle misurazioni di
profondita nel sottosuolo senza dover appoggiare a terra il ricevitore.

Modalita Max @)\

La modalita Max consente di ottenere rilevamentidati/ profondita in aree con
interferenze elevate quando i dati sono instabili.
« Latestadiperforazione deve restare ferma durante le letture in modalita Max.
« Tenere premuto il pulsante per aimeno cinque secondiper entrare in modalita
Max. | datinon devono essere considerati attendibili fin quando la lettura non si
sara stabilizzata prima del completamento del timer della modalita Max.
« Effettuare almeno tre rilevamenti datiin Modalita Max; tutti e tre dovranno
essere coerent.
Consultare ilmanuale d'uso del sistema per reperire ulteriori e importanti
informazioni sull'utilizzo di questa funzione.

Attenuazione del segnale

Sullindicatore dirotazione, insieme airisultati dell'ottimizzatore difrequenza, puo
apparire licona A quando il ricevitore attenua il segnale del trasmettitore per
profondita inferioria 3 m. Sitratta diun fenomeno normale. Se l'indicatore di potenza
del segnale lampeggia segnalando un'interferenza estrema, consultare il manuale
d'uso.

Guardate i nostri video di training DigiTrak®
www.youtube.com/dcikent
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http://www.youtube.com/dcikent

Localizzazione di base

1. Trovare FLP e RLP centrando il punto del bersaglio nel riquadro.

2. In corrispondenza di FLP, tenere premuto il pulsante per ottenere la lettura di

profondita prevista.

3. Trovare LL centrando la linea nelriquadro tra FLP e RLP (consultare la
schermata dilocalizzazione alla pagina precedente).

4. Visualizzare la profondita tenendo premuto il pulsante in corrispondenza di LL

sullalineatra FLP e RLP.

5. Tenendo premuto il pulsante per piu di cinque secondi si attiva la Modalita Max

(vedere pag. 4).

Geometria del campo del segnale del trasmettitore

Trasmettitore orizzontale rispetto al terreno
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. Vista laterale

RLP: punto di localizzazione
posteriore

LL: linea di localizzazione
FLP: punto di localizzazione
anteriore

. Vista dall'alto

RLP
LL
FLP

. Impianto di perforazione
. Percorso di perforazione
. Vista laterale

FLP e RLP non sono equidistantida LL quando il trasmettitore & inclinato.



Vista dall'alto della schermata di localizzazione

‘ l RLP 1. LL (trasmettitore)
2. Riquadro
0 - L (ricevitore)
[EE====== 3. Punto di
9? L -11% ?P localizzazione
2 504 4. Trasmettitore
l | (sottosuolo)
(3) & 23C 5. Ricevitore
Schermata di localizzazione del Posizione corrente
ricevitore, avvicinamento alla del ricevitore e
linea di localizzazione (LL) trasmettitore

Profondita e profondita prevista per il trasmettitore

o' Pulsante premuto su LL

9 @:l 1. Punto di localizzazione anteriore e

Drﬁ'@' posteriore (FLP o RLP)
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(4] chm . Vista dall'alto

. Jt 3. Line-in-the-box (linea nel riquadro) sulla
AT -0.2% linea di localizzazione (LL)

02-€2m = 610 | 4 HAG attivo — 5. Timer della Modalita Max

6. Icona Modalita Max
[ED~ Q, 23C 7. Profondita trasmettitore

Schermata di profondita

R Pulsante premuto su FLP
1. Indicatore di riferimento
9@ A 2. Ball-in-the-Box (punto nel riquadro) solo
6lcm su FLP
Y. 3. Indicatore aggiornamento rotazione /
o Ao K -02% inclinazione
2.62m "o 4. Profondita prevista del trasmettitore
1.82m : 5. Carica della batteria del trasmettitore

B 23C 6. Distanza orizzontale tra il trasmettitore e FLP

Schermata di profondita prevista

Per informazioni dettagliate consultare il Manuale dell'operatore disponibile all'indirizzo
www.DigiTrak.com. In caso di domande contattare I'ufficio regionale DCI| competente o il
servizio clienti al numero 7.499.281.8177 o il servizio clienti USA al numero
1.425.251.0559.
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