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Introduccion al registro de datos Falcon F5+ -1-
El sistema DataLog™ en un localizador F5 o Falcon F5°+ registra la
profundidad, inclinacién y datos de presidn. Utilice DigiTrak® LWD™
(Registro durante la perforacion) para su dispositivo (i0S o
Android) y software de Windows en su computadora para importar
estos datos para mostrar, anotar y crear registros de perforacion y
graficos.

Antes de grabar los datos de perforacion

1. Asegurese que el localizador y transmisor Falcon F5° o F5+
estdn emparejados y calibrados y el localizador estd mostrando
datos.

2. Asegurar que la hora y la fecha estan configuradas.

3. En el menu Datalog , si el icono Datalog esta rojo
(desactivado), seleccidnelo y cambiarad a verde (activado).

Crear un trabajo nuevo

1. En la pantalla Localizar, mantenga el gatillo apretado y cuando
aparezca la pantalla de profundidad, mueva la palanca a la
derecha para abrir el menu de Recording (Grabar).

2. Anote el numero de trabajo para futuras referencias; cada nuevo
trabajo de perforacidon recibe un ndmero Unico.

3. Seleccione Crear un trabajo nuevo. El localizador Falcon puede
almacenar hasta 50 trabajos Datalog.
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- 1 1. Crear un trabajo nuevo

Create a new job (job #1) 2 2. Numero de trabajo
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4. Utilice el teclado en pantalla para
introducir la longitud de la tuberia de
perforacion, a continuacion, seleccione

Enter (Aceptar).

Nota: Para cambiar las unidades de
longitud de la tuberia o varilla,
seleccione Depth Units (Unidades de
profundidad) en el menu Settings
(Configuraciones).

Grabar la longitud de la primera varilla

1. Colocar el cabezal de perforacion para el primer punto de datos con
las ranuras del cabezal a la mitad del suelo, tal como se muestra a
continuacion.

2. Mida desde la parte superior de la varillas a las abrazaderas de
enganche / desenganche; esta es la longitud de la primera varilla.
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1. Perforadora 5. Las ranuras del cabezal a lamitad del suelo
2. Parte superior de la varilla 6. Linea de referencia de elevacion cero
3. Longitud de la primera varilla 7. Superficie del suelo
4. Abrazadera
3. La pantalla para introducir la longitud de la

primera varilla aparecera después de introducir 4
la longitud de la varilla, mostrando un valor
predeterminado de 70% de la longitud de la
tuberia. Introduzca el valor de la longitud de la
primera varilla usando el teclado o seleccione
la marca de verificacién para aceptar el valor
predeterminado.
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Grabar los puntos de datos
1. Después de configurar la longitud de la primera varilla, el menu de

Opciones de grabacion se abre con Grabar inclinacidn activado
solamente.

2. Haga clic en el gatillo para grabar este : w1 e
primer pgnto dg datos (varilla# 0) y la Job: #1 —
inclinacion del angulo de entrada. Rod: #0.00  pitch: -10.6%

Full rod

Offset: —

Q)

Record pitch

1. Grabar inclinaciéon

wa Para obtener informacion sobre el uso de banderas, alfileres, desviacion y
% desplazamiento, consulte la Aplicacién DigiGuide DCI.

3. Avance el cabezal de 3 w1 FTsp 34 = @)
pe.rforauon.hasta el final de la Job: #1 Depth: 2.50m
primera varilla, Cologue el Rod: #1.00

) Full rod
localizador en el FLP oenla LL e

sobre el transmisor; a

continuacion, mantenga el

gatilloy mueva la palanca a la

derecha para abrir de nuevo el

menu de Opciones de

grabacion. 1. "Conmute hacia abajo para mas
opciones”

Record depth/pitch

4. Mueva la palanca hacia abajo si es necesario, para seleccionar una de
las siguientes opciones de grabacion:

Profundidad e inclinacién - Se utiliza cuando la profundidad y la

inclinacion estan disponibles en LL o FLP.

Inclinacién - Se utiliza cuando la informacion de profundidad
confiable no esta disponible; por ejemplo, debido a lainterferencia.

Varilla en blanco - Se utiliza para mantener lalongitud del perfil
exacto cuando lalecturade un punto de datos se ha perdido,
cuando no hay datos presentes, o cuando el localizador esta fuera
de alcance debido auna carretera o via fluvial.

QEE
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Varilla parcial - Use 4, 2, 6 % de varilla para registrar grabaciones
unicas, tales como la medicion de la Ultima barra, cima de la colina,
fondo de la cuneta, borde de lacarretera, punto de estacion de
topografo, y asisucesivamente. Esto es util cuando se registran
varillas con cambios mas grandes de inclinacién o de profundidad, y
también se crea una grafica de perfil mas detallado.

5. Haga clic en el gatillo para grabar el segundo punto de datos (varilla #
1) al final de la primera varilla.

6. Al final de cada varilla subsiguiente, abra el menu Opciones de
grabacioén y seleccione la opcidn de grabacidon apropiada.

Recuerde: cuando se graba la profundidad, el punto de datos debe ser
tomado en la Linea de Localizaciéon (LL) o en el Punto de Localizacion
Frontal (FLP), pero no en el Punto de Localizacién Trasero (RLP). Los
datos se ajustaran automaticamente, dependiendo de dénde sean
grabados. Vea la siguiente seccion para obtener ayuda en la busqueda de
puntos de localizacién. Los datos de presion de fluido serdan grabados
automaticamente cuando se usa un transmisor de presién de fluido.

Encuentre la linea de localizacién (LL) y el punto de
localizaciéon frontal (FLP)

El localizador Falcon F5 debe colocarse en la FLP o en la LL sobre el
transmisor, durante la grabacion de profundidad.

; 1. RLP (Punto de localizacién

6 trasero)

2. LL (Lineade localizacion)

—+— T L E)—+—— | 3 Transmisor (subterraneo)

i
H

0 i o 4. FLP (Punto de localizacion
! frontal)

Geometriade los puntaos de localizacién y del
transmisor

Con una mayor inclinacion del transmisor, el FLP y RLP no serdn
equidistantes de la LL.
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Pantalla Localizar del localizadar, Posicidn real del
Line-in-the-box (Lineaen la localizador vy el
casilla) en laLL transmisor
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Pantalla Localizar del localizadar, Posicion real del
Ball-in-the-Box (Bola en la casilla) localizador y el
en el FLP transmisor

Mida y documente la ultima varilla

1. LL (transmisor)
2. Caja (localizador)
3. Transmisor

(subterréneo)
4. Localizador

1. Ball-in-the-Box (Bola
enlacasilla)enel FLP

2. Localizador

3. Transmisor
(subterrdneo)

Al final de la perforacidn, sustraiga la longitud de cualquier varilla restante en
el bastidor, de la longitud de la varilla completa para determinar la medicion
de la ultima varilla. O bien introduzca los datos de la ultima varilla, como una
varilla parcial en el localizador o andtelos e introdUzcalos en el programa Log-
While-Drilling (Registro-al-Perforar), después de la carga de datos.

Alternativamente, si la Ultima varilla sale a nivel del suelo (en lugar de salir por
debajo del suelo, como por ejemplo en un pozo), una practica comun consiste
en registrar la Ultima varilla como una parcial con inclinacion solamente. Las
traducciones para los siguientes términos pueden encontrarse en el manual

del operador.
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Agregar un punto de medicién

El programa de LWD utiliza los datos de
inclinacion para calcular el cambio de
elevacién positivo o negativo entre el punto
de salida y el punto de entrada.

/'\ Opcionalmente, introduzca un punto
de medicioén para corregir cualquier

variacion de inclinacion acumulada
que pueda afectar la grafica del perfil.
Desde el menu principal, seleccione

1. Establecer el punto de

DataLog > Add survey point (Agregar medicion de vueltaa
punto de medicidn). El punto de medicién desconocido (el software
también se puede introducir en el programa LWD lo calculard)
Log-While-Drilling (Registro-al-Perforar) 2. Ingresar el valor del punto
después de la carga de datos. de medicién con el teclado

Ver/Eliminar los datos de la
varilla (al extraer las varillas)

Vea los datos de perforacion en cualquier momento durante o después de
la perforacion.

Si extrae las varillas, también debe eliminar los puntos de datos
correspondientes. Sélo un punto de datos puede ser eliminado a la vez.
Tenga cuidado de eliminar sdélo los puntos de datos para las varillas que
han sido extraidas.

1. Abra el menu de opciones de grabacion, mueva la palanca hacia abajo
y seleccione Ver/Eliminar los datos de la varilla.
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Job: #1 Depth: 2.34m
Rod: #2.00  piich: -1.8%

Full Rod Offset: -~

@ 2.3
. % 1 1. Ver/Eliminar los

Yiew/Delete Rod Data N datos de lavarilla

2. Solo puede eliminar la ultima varilla (resaltada). Haga clic para
seleccionar.

10 41 s8.22m 10.30m
52.2im . 9.24m
46.21m . 8.17m
40.23m 7.10m
34.23m  .15m  6.04m
28.22m .15m  5.00m 1. Datos parala

22.22m  .12m  3.93m 17.7% varillamas

Job #40 Rod: 6.0 m  SP: -- reciente

Para salir sin eliminar una varilla, sélo tiene que mover la palanca a
la izquierda o a la derecha para volver a la pantalla de modo de
localizacion.

3. Seleccione la marca de verificacion verde para eliminar los datos de la
varilla.
BF519.2p @D

@ @ 1. Eliminar los
1

datos de lavarilla
Delete Rod #10.00? seleccionados

Cerrar o poner en pausa de grabaciéon DatalLog

Para cerrar su trabajo DatalLog después de grabar el Ultimo punto de
datos, mueva la palanca hacia abajo en la pantalla del modo de
localizacidn y seleccione Cerrar el trabajo.
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e 1 o 1. Cerrar el trabajo

Pause job 1 2. Pausar el trabajo

Para mantener el trabajo abierto para grabaciones adicionales, seleccione
Pausar el trabajo. Cuando usted grabe otro punto de datos en la pantalla
del modo de localizacion, los datos reanudaran la grabacion en este
trabajo.

Todos los trabajos DatalLog se cierran automaticamente cuando el
localizador es apagado.

Eliminar los trabajos DatalLog

Nota: Confirmar que los datos de trabajo para ser guardados han sido
cargados a una computadora antes de eliminarlos del localizador.

En el menu principal, seleccione DataLog > Delete DataLog Job
(Eliminar trabajo DatalLog). %

Usted puede eliminar el trabajo uno por uno, o todos los trabajos a
la vez, lo que también pone en cero el contador de trabajos.
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1. Eliminar un

= _
% &%ﬂ @ trabajo

2. Eliminar todos
Delete one job los trabajos

Anexar a un trabajo existente

1. Seleccione Anexar para agregar datos a un trabajo DatalLog existente.
Esto es comun cuando se continda una perforacién después de que el
localizador fue apagado.
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Append to an existing job existente

2. El localizador muestra una lista de los trabajos almacenados.
Seleccione el trabajo apropiado para comenzar a anexar datos.
1= @1 FTSp 34 <« @D

L-Job# 4 L-Job# 3 L-Job# 2

L-Job# 1

Toggle to top to exit

Esta pantalla es similar a la pantalla que se utiliza para eliminar un
solo trabajo.

rPara obtener informaciéon detallada, escanee el cédigo QR parainstalar la aplicacion
DCI DigiGuide o abra el manual LWD DigiGuide.
Si tiene alguna pregunta, pdngase en contacto con elServicio de Atencién al Cliente al
1.425.251.0559 0 1.800.288.3610 (EE.UU. y o Canada solamente).
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Ball-in-the-Box, el logotipo de Ball, DCI, el logotipo de DCI, DigiTrak, DigiTrak Falcon, y F5 son marcas
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