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E Zapnuti prijimace

1. Vlozte baterie a na jednu
vtefinu podrzte tlacitko
spoustéce.

2. Ujistéte se, Ze se regionalni
oznaceni v symbolu glébu na
Uvodni obrazovce shoduje s
Cislem vysilace.

3. Kratce stisknéte tlacitko spoustéce pro otevieni hlavni nabidky (nebo
stisknéte tlacitko pfepinace smérem doll na zaméfovaci obrazovce).

1. Infraerveny
port

2. Pfrepinaé

3. Spoustéc

Hlavni nabidka prijimace

. Telemetricky kanal
. Typ vysilace

. Horni nebo spodni pasmo vysilace
. Stav akumulatoru
. Zaméfovaci rezim
. Vypnuti

. Kalibrace

. HAG

. Nastaveni

Locate mode . Vybér vysilade

Pomoci pfepinace pfepinejte mezi poloZzkami nabidky a stiskem
spoustéce provedte vybér; symbol “sz” znaci druhou stranu. Pro
zaméfovani pouzite zaméfovaci rezim.

Displej zamérovaciho rezimu pfijimace

1. Zamérovaci bod (kulicka)

2. Sklon

3. Prijimac

4. Ukazatel rotace s hodnotou

5. Ukazatel aktualizace rotace/sklonu
6. Sklon vysilace

7. Sila signalu vysilace

. Tlak kapaliny ve vysilaci

. Teplota vysilace

© o

Nez se data zobrazi, musi byt vysilac a prijimac spolu sparovany (strana 3). Pro
vzdalené displeje DigiTrak viz samostatny manualnebo privodce rychlym startem.

www.DigiTrak.com



Kroky nezbytné pied vrtanim

1. Optimalizace a méreni aktivniho ruseni.
2. Volba frekvencnich pasem.

3. Sparovani pfijimace s vysilacem.

4. Kontrola Sumu na pozadi.

5. Kalibrace obou pasem.

6. Kontrola nadzemniho rozsahu (AGR)

Optimalizace a méreni aktivniho ruseni
1. Ve chvili, kdy je vysila€ vypnuty, zvolte polozku Vybér vysilace z hlavni
nabidky a nasledné Frekvenéni optimalizace (FO). Frekvenéni
optimalizace zobrazi hodnoty aktivniho ruseni (Sumu) pro devét
optimalizovanych pasem.
2

. Maximalni naméfené ruseni
. Horni pasmo

Spodni pasmo

Sum

Cislo pasma

Vybér

. Sparovat

. Odejit
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Vysledky frekvencéni optimalizace

Frekvenéni optimalizaci provadéjte u kazdého nového projektu, nebot b&éhem
vzdy ni dochazi k vybéru optimalni sady frekvenci pro kazdé pasmo.

2. Se zobrazenymi vysledky frekvenéni optimalizace vezméte pfijimac, projdéte
se s nim podél osy vrtu a sledujte namérené hodnoty ruSeny a zaznamenejte
simista, kde dochazi k vyraznym zménam.

ﬁ‘ Pokud se hladiny Sumu podstatné zwsi v kterémkali bodé vrtu, zvazte wbér a
~ sparovani jednoho pasma (viz nasledujici krok), které az do daného mista
fungovalo dobie. Nasledné zvolte polozku Odejit a v daném misté restartujte
FO k provedeni nového méfeni a sparujte druhé pasmo pro pouziti v daném
mist€ s wssi hladinou rusent.



Prijimac je schopen zaznamenat pouze aktivni ruseni, nikoli pasivni.
Nizkofrekven Eni pasma maji tendenci fungovat dobfe i pfes pasivni ruseni.
Pasma se stfednimi frekvencemi funguiji Iépe v hlubsich vrtech a mohou byt
vhodn &jsi pro zamé&feni cile. Vysokofrekvenni pasma maji o néco mensi silu
signalu, zato vSak poskytuji lepsi wkon v mistech s aktivnim rusenim, jako jsou
mista s elektrickym vedenim.

Volba frekvenénich pasem
3. Pomoci pfepinace zvolte pozadované pasmo a pouzijte Sipky
na horu nebo doll pro pfifazeni tohoto pasma jako horniho M ﬂ
nebo spodniho pasma (pasmo, na kterém se vysila¢ spusti,
kdyz pfizapnuti sméfuje doll nebo nahoru). PFipadné muzete

druhé pasmo nastavit jako opaéné pasmo. Nahoru Dold

Sparovani prijimace s vysilacem
4. Vlozte baterie do vysilace a znovu nainstalujte

v Ly . L Pokud jste pfifadili dvé
vicko; zvySené hodnoty Sumu ve frekvencni

nova pasma, obé se

optimalizaci znadi, Ze je vysila¢ aktivni. sparuji ve stejnou dobu a
5. Zvolte symbol ro sparovani. prijimac se nastavi pro
Y ) :J prosp pouziti spodniho pdsma
6. Umistéte infracerveny (IR) port vysilace do jako prvniho.

vzdalenosti péti centimetrt od infracerveného
portu pfijimace.

1. Infracéerveny port

7. Zvolte ikonu gl pro otevieni nabidky infraCerveného parovani a poté jizvolte
znovu pro sparovani vysilace s frekvenénimi pasmy pfijimace.
Kontrola Sumu na pozadi
8. Pfejdéte na zamé&Fovaci obrazovku. PoZadejte kolegu, aby vedle vas vysila¢
podrzelv pfiblizné vzdalenosti maximalni planované hloubky vrtu. Takto se
spolu projdéte podél osy vrtu tak, abyste pfijimac¢ drzeli pfimo nad ni. Tam,
kde se data nebo sila signalu stanou nestabilnimi nebo zmizi, zkuste druhé

pasmo, nebo zvazte opétovné provedeni optimalizace pasma pro danou
oblast (vizkrok 1).



Kalibrace obou pasem ( m

Kalibrace v prostfedi bez ruseni je nezbytna po =r w1 FTp7 ~
P

provedeni kazdé optimalizace.

3m
9. Umistéte vysila¢ do pouzdra na rovném povrchu,
3 mod pfijimace, jak znazornéno na obrazku.

10. V Hlavni nabidce zvolte polozku Kalibrace > @ @

Jednobodova kalibrace a zkalibrujte kazdé
nové pasmo.

Continue

Kontrola nadzemniho rozsahu (AGR)

11. Vzdy ovéfte nadzemnirozsah (AGR) pomoci
meéficiho pasma, abyste si ovéfili hloubkova
méfeni na kazdém pasmu v rdznych
vzdalenostech, az po maximalni planovanou
hloubku vrtu. Naméfené hodnoty vzdalenosti “‘mm
musi byt vrozmezi £5%.

Ke kontrole nadzemniho rozsahu se dostanete

pfimo z Kalibraéniho menu. Provedte kalibrace a zkontrolujte AGR pro obé

nova pasma.

15 m calibration

S Pokud jste vybrali dvé pasma, opakujte kroky 9-11 (kalibrace a AGR) pro  /y
druhé pasmo. Symbol chyby se zobrazi v ukazateli rotace na zamé&fovaci &=
obrazovce, dokud nebude jednobodova kalibrace dokonEena pro aktualni
pasma.

Obrazovka nastaveni
Pouzijte nabidku ,Nastaveni“ pro volbu jednotek hloubky, sklonu, asového
pasma, telemetrického kanalu, rotacniho offsetu, jednotek tlaku, jednotek teploty
a jazyku. Vzdaleny displej nastavte tak, aby jeho nastaveni odpovidalo nastaveni
pfijimace.

re v 13 @
Nabidka ,,Vyska nad povrchem (HAG)“ E=

Vyska nad povrchem (HAG) je vzdalenost od zemé ke spodni ¢asti pfijimace,
kdyz jej drzite vruce. Nastaveni vySky nad povrchem v hlavni nabidce vam
umozni provadét pfesna méfeni hloubky, aniz byste museli pfijimac pokladat na
zem.



Prepnuti frekvencniho pasma vysilace

Pfepinani mezi hornim a spodnim pasmem bé&hem kalibrace pred ﬂ
vrtanim nebo béhem vrtani slouzi k pfekonani ruseni. Viz nasledujici o
strana pro pfepinani pasem na pfijimaci.

Obé optimalizovana pasma zustavaji uloZzena jak v prijimaci tak ve
vysilaci, a to i po jejich vypnuti.
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Nad zemi — Metoda zapnutim

Do vysilace viozte baterie ve chvili, kdy sméfuje dolt (pfihradka baterii

je nahofe, na obrazku vpravo), abyste jej spustilise spodnim pasmem. ’ ‘
Pro spusténi vysilae s hornim pasmem do néj viozte baterie, kdyz

sméfuje nahoru.

Nad zemi — Metoda naklonem

Vysila¢ polozte na rovny povrch (0+10°) na dobu alespon péti

vtefin, otocte jej o +65° (téméF do svislé polohy) na dobu 10-18 vtefin,
nasledné jej vratte do vodorovné polohy na dalSich 10—18. Kdyz vysila¢
zméni pasma, udaje z pfijimace zmizi.

Pod zemi (béhem vrtu) — Metoda rotace 10/2/7

Vypnéte rotaéni offset (je-lipovolen). Otocte vysila¢ ve sméru hodinovych ruci¢ek
do hodinové polohy 10+1 a vyckejte 10—18 vtefin, pomalu jej pootocte ve sméru
hodinovych ruci¢ek do polohy 2+1 a vyckejte 10—18 vtefin. Nasledné vysilac
znovu pootocte ve sméru hodinovych rucicek do polohy 7+1. Vysilaé zméni
pasma do 20 vtefin a data na pfijimacizmizi. V pfipadé potfeby znovu aktivujte
rezim rotacniho offsetu.

Pod zemi (béhem vrtani) — Metoda rotace RRS

Vysila€ nechte v jakékoli hodinové poloze rotace po dobu min. 40 vtefin, aby se
Casovace vynulovaly. Do 1-30 vtefin provedte jedno UpIné oto¢eni (+2 hodinové
polohy), vyckejte 10—18 vtefin a zopakuijte dvakrat pro celkem tfi iplné rotace
(RRS3). Vysila¢ zméni pasmo do 60 vtefin.

Pirepnuti frekvenéniho pasma prijimace [

Pokud prepnete pasma na vysilaci, musite tak provést i na pfijimaci. Na
zamérovaci obrazovce kratce podrzte tlacitko pfepinace smérem doprava pro
otevieni okna pro vybér pasma. Zvolte horni nebo spodni pasmo a nasledné
symbol pro navrat na zamérovaci obrazovku, kde by se méla znovu zagit
zobrazovat data na novém pasmu.
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Rezim Max @
ReZim Max napomdha ziskavani dat v oblastech se silnym rusenim ve chvili, kdy
jsou nameéfené hodnoty nestalé.

« Bé&hem méfenivrezimu Max musi vrtna hlavice zistat stat.

« Podrzte spoustéc po dobu péti vtefin pro aktivaci rezimu Max. Data
nepovazujte za smérodatna, dokud se namérené hodnoty neustali pfed
vypr$enim Casovace rezimu Max.

« Vzdyprovedte tfiméfeni v rezimu Max; namérené hodnoty musi byt
konzistentni.

Pro vice informaci o pouzivani této funkce viz uZivatelska ptirucka pro tento
systém.

Tlumeni signalu
Pismeno A se miize zobrazit na ukazateli rotace a ve vysledcich frekvenéni

optimalizace, kdyz pfijimac tlumi signal vysilace u hloubek nizSich nez3 m. Toto je
b&zné. Viz uzivatelska prirucka, pokud pismeno A a sila signalu blikaji, coz znagi

extrémni ruseni.

Podivejte se na nase $kolici videa DigiTrak® na adrese
www.youtube.com/dcikent

Pro podrobnéjsi informace viz uzivatelska pfirucka, kterou naleznete na flash
disku doddvaném s timto systémem a na strankach www.DigiTrak.com. V pfipade
dotazli se obrat'te na vasi mistni pobo¢ku DCI na ¢islech 49.9391.810.6100 nebo
zakaznicky servis pro Spojené staty na Cisle 1.425.251.0559.

° DiGITAL
ConTROL
INCORPORATED



http://www.youtube.com/dcikent
http://www.digitrak.com/

Zaklady zamérovani
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1. Pfedni a zamé&Fovaci bod naleznete vystfedénim zaméFovaci kulicky do ramecku.
2. Nad pfednim zaméfovacim bodem podrzte tlaCitko spoustéce pro zméreni

pre

dpokladané hloubky.

3. Zamérovaci pfimku naleznete vystfedénim pfimky do ramecku mezipfednima
zadnim zaméfovacim bodem (viz,,Zamé&fovaci obrazovka“ na predchozi strané).

4. Zobrazte hloubku podrzenim tlacitka spoustéce nad zaméfovaci pfimkou, na
ose mezi pfednim a zadnim zamérfovacim bodem.

5. Podrzenim tlacitka spoustéce na dobu delSi nez 5 vtefin aktivujete funkci
Rezim Max (viz strana 6).

Geometrie signalu vysilace

Vysila¢ vodorovné

Nakloné

A WON =

NooswN

. Boc¢ni pohled

. RLP: Zadni zaméfrovaci bod

. LL: Zamérovaci pfimka (linie)
. FLP: Pfedni zaméfovaci bod

. Letecky pohled

RLP
LL
FLP

. Vrtaci zafizeni
. Osa vrtu
. Bo¢ni pohled

FLP a RLP nejsou ve stejné vzdalenostiod LL, kdyz je vysila¢ naklonény.



Letecky pohled na zaméfrovaci obrazovce

N o E ‘ l RLP
} 1. Sklon
- o 2. LL (vysilac)

-ou%% 3. Rameéek
o £ 03" Fip (pFijimag)

= 664 4. Tlumeni

Q@ 290% 5. Vysilaé

® g 20° 6. PFijima&

Displej zaméfovaciho rezimu
prijimace (Linie v ramecku na
zamérovaci pfimce)

Skute¢na poloha
prijimace a vysilace

Hodnoty hloubky a predpokladané hloubky

Hloubkova obrazovka (Linie v
ramecku na LL)

Obrazovka predpokladané
hloubky (Ball-in-the-Box pouze
nad FLP)

Tlacitko spoustéce pridrzené nad LL
1. HAG aktivni
2. Hloubka vysilace

Tlacitko spoustéce pridrzené nad FLP
1. HAG neaktivni

2. Sklon

3. Pfredpokladana hloubka vysilace

4. Vodorovna vzdalenost mezi vysilacem a
FLP



