Encendido del localizador
1. Instale el paquete de baterias y
sostenga el gatillo por un segundo. é
2. Asegurese de gue los niumeros de ol ;]
designacion regional en los iconos de (1 ) p F

globo en la pantalla de inicioy en el
transmisor coincidan.
3. Haga clic dos veces en el gatillo para
abrir el Menu principal (o conmute ) .
. . 1. Puerto infrarrojo
hamq aba.uo en la pantalla del modo 2. Conmutador
localizacion). 3. Gatillo

—Qﬂ . Canal de telemetria

. Banda de transmisor hacia arriba/hacia

“u abajo
. Estado de la bateria del localizador
Modo de localizacion
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. Apagado
Conmute alas opciones delmenu y haga clic en el gatillo para seleccionar.
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. Calibracién

. Altura sobre el terreno (HAG)
Configuraciones

. Transmisor/Optimizacion de frecuencia
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Pantalla del modo localizacién

Seleccione Modo de localizacién '¢'de| menu principal para
empezar a localizar.

. Punto de localizacién (bola)

. Rotacion de guifada

. Localizador con Linea de localizacién (LL)
. Indicador de balanceoy valor

9 9 @ ¥ +0.0% . Medidor de actualizacion de

l em balanceo/inclinacion

o
L
c
o
O
®
L
®©
t S
©
Q
o
O
Q.
‘@
o
e,
Q
=
@
i
0
=
Q)
N
-

GOANN

6. Inclinacién del transmisor
0 g 75F 7. Intensidad de sefial del transmisor
8. Temperatura del transmisor

El transmisory el localizador deben ser emparejados antes de que se muestren los
datos. Para pantallas remotas DigiTrak, consulte la Aplicacion DC/ DigiGuide.

www. DigiTrak.com



Pasos a tomar necesarios antes de iniciar -2-
una perforacion

. Escanee el sitio de trabajo por interferencias.

. Seleccione las bandas de frecuencia.

. Empareje el localizador con el transmisor.

. Verifique el alcance de datos.

. Calibre ambas bandas.

. Compruebe el alcance por encima del terreno.
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1. Escanee el sitio de trabajo
a. Con eltransmisor apagado, seleccione Transmisor/Optimizacién de frecuencia
IH del Menu principal, después Optimizaciéon de frecuencia H El optimizador
de frecuencia mostrara las lecturas de interferencia activa (ruido) para las

bandas actuales. Seleccione Escanear/Reescanear @ paraver nueve bandas
de frecuenciarecién optimizadas.

. Bandas actuales

. Selector

Numero de banda
Nivel maximo de ruido
Banda Hacia arriba
Banda Hacia abajo

. Escanear/reescanear
Emparejar

Salir

Resultados de optimizacién de frecuencia

25 20 34 38 43
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Haga funcionar el optimizador de frecuencia para cada proyecto nuevo, para
seleccionar un conjunto éptimo de frecuencias para cada banda, cada vez.

b. Con los resultados del optimizador de frecuencia visualizados, camine sobre
todalatrayectoria de perforacién con ellocalizador y observe las lecturas de
ruido. Marque los puntos donde ocurren incrementos de importancia.

@ Si los niveles de ruido aumentan sustancialmente en algun punto a lo largo de la
perforacién, considere seleccionary emparejar una banda (vea el paso siguiente)
que haya funcionado bien hasta este punto. Cancele la calibracién y seleccione
Transmisor/Optimizacién de frecuencia para repetir el Paso 1 - Optimizar. Lleve a
cabo un nuevo escaneo y seleccione y empareje una segunda banda para usarse
en esta drea de mayor interferencia.



varillas de refuerzo. Las bandas de frecuencia mas bajas tienden a obtener
mejores resultados en torno a la interferencia pasiva. Las bandas intermedias
pueden tener mejor desempeiio en perforaciones mas profundas y pueden tener
una mayor capacidad de direccionamiento. Las bandas mas altas tienen un poco
menos intensidad de seial, pero tienden a obtener mejores resultados en torno a
la interferencia activa, como la que provocan las lineas eléctricas.

c Su localizador sélo puede detectar interferencia activa, no pasiva, tal como

2. Seleccione las bandas de frecuencia
Navegue alabandade su eleccidn y seleccidonela,
después hagaclic en arriba para asignar esta primera
banda como banda hacia arriba. Conmute y seleccione la
segunda banda, después asigne esta como banda hacia

abajo. Hacia arriba Hacia abajo
3. Empareje el localizador con el transmisor

a. Instale las baterias deltransmisor y la tapa del Si usted ha asignado dos

extremo;elincremento en las lecturas de ruido bandas nuevas, ambas se
del optimizador de frecuencia muestra que el emparejaran al mismo
transmisor estad encendido. tiempoy el localizador sera
, configurado para utilizar
b. Seleccione Emparejar paraemparejar el primero la banda hacia
localizador y el transmisor abajo.

c. Coloque el puerto infrarrojo deltransmisor a2
pulg del puerto infrarrojo del localizador.

1 e

1. Puerto infrarrojo

d. Seleccione Peticién de emparejamiento _*5 Ellocalizador emite un pitido y
muestra una marca de verificacion después de un emparejamiento exitoso.

4. Verifique el alcance de datos
Paso opcional: Requiere salir del Modo de calibracion.

Salga a la pantalla del modo localizacion. Haga que un compariero de trabajo
sostengaeltransmisor asu lado a la distancia aproximada de la maxima
profundidad de perforacion prevista. Recorran juntos la trayectoria de perforacion
en paralelo, con ellocalizador sobre la trayectoria de perforacion. Dondequiera
que los datos o laintensidad de la sefial se vuelvan inestables o desaparezcan,
pruebe la otrabanda o considere volver a optimizar unabandaen esadrea(veael
paso 1).



5. Calibre ambas bandas -4-

Después de cada optimizacién se requiere calibrar
en un entorno libre de interferencias.

a. Coloque eltransmisor en la cabezal de perforacién
enun terreno plano a 10 pies del localizador (tal IE'I
como se muestra). < 10.0' >

b. Desde elmenu Principal, seleccione

Calibracién ﬁ'ﬂ > 1PT CAL (opcidn de calibracion de
Tpunto) y calibre cada banda nueva.

Después de la calibracion se visualiza automéaticamente la pantalla de Alcance por
encimadelterreno (AGR).

6. Compruebe el alcance por encima del terreno (AGR)
Siempre verifique el alcance por encimadelterreno
(AGR) usando una cinta métrica, para verificar las
lecturas de profundidad en cada banda en varias
distancias, hasta la profundidad de perforaciéon F
maxima esperada. Las lecturas de distancia deben
estar dentro del £ 5%.
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Accedaal AGR ﬁ'ﬂ directamente en elmenu
Calibracién. Calibre y controle el AGR para ambas bandas nuevas.

% Si usted selecciona dos bandas, repita los pasos 5-6 (calibracion y Alcance 1
por encima del terreno), para la segunda banda. Un simbolo de error se =
mostrara en el indicador de balanceo en la pantalla del modo localizacién

hasta que se complete la calibracién de 1 punto, para la banda actual.

Menu de configuraciones

Use el menu de Configuraciones @ para fijar las unidades de profundidad,
unidades de inclinacion, canal de telemetria, contraste, opciones de seguridad del
LOC, comprobacion del nively compensacién de balanceo

Menu de Altura sobre el terreno (HAG)

La Alturasobre elterreno (HAG) es ladistancia desde elterreno hastala base del

localizador mientras se lo sostiene. Configurar HAG .?.. en elmenu principal le
permite tomar mediciones precisas de profundidad bajo tierrasin tener que
colocar ellocalizador en el suelo.



Cambio de la banda de frecuencia del transmisor

Conmute entre las bandas hacia arriba y hacia abajo durante la
calibracion previa a la perforacion o durante la perforacion para superar
lainterferencia. Vea la pagina siguiente para cambiar las bandas en el
localizador.

Ambas bandas de frecuencia optimizadas permanecen seleccionadas
tanto en el localizador como en el transmisor, incluso después de un ciclo
de encendido y apagado.
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Por encima del terreno - Método de encendido

Inserte las baterias del transmisor con el transmisor apuntando hacia
abajo (compartimiento de la bateria en la parte superior, se muestraala
derecha) paraencender en labanda Hacia abajo. Inserte las baterias con
eltransmisor apuntando hacia arriba para encender en la banda Hacia
arriba.

Método de inclinacién por encima del terreno

Usted debe sostener eltransmisor en la misma posicién general delreloj
(posicion de reloj £2) para este procedimiento completo. Mantengael
transmisor encendido, a nivel (0£10°), por almenos cinco segundos.
Incline el transmisor aproximadamente +65° (o casi vertical) por 10 a18
seg, después regréselo anivel por 10 a18 seg. Cuando el transmisor
cambia bandas, los datos desaparecen dellocalizador.

Par debajo del terreno (durante la perforacién) - Método de
balanceo 10/2/7

Desactive la compensacion de balanceo (siesta activada).

1. Balancee en el sentido de 2.Balancee enelsentidode  3.Balancee en el sentido de
las manecillas del reloj hasta las manecillas del reloj hasta las manecillas del reloj hasta
una posicion de reloj de 10 £ 1. una posicion de relojde 2 +1.  una posicion de relojde 7 1.
Espere de 10 a 18 segundos. Espere de 10 a 18 segundos. Espere de 10 a 18 segundos.

Los datos deben desaparecer en 10 a-15 segundos. Vuelva a activar la
compensacion de balanceo, sies necesario. La pantalla Aurora tiene una aplicacion
integrada que puede guiarlo através de este método. Ver la Aplicacién DCI
DigiGuide para conocer mas detalles.



Por debajo del terreno (durante la perforacién) - Métodode ~ 6-
balanceo RRS3

Permanezca en cualquier posicidn de reloj durante al menos 40 segundos
para borrar los temporizadores. Complete una rotacion completa en el
sentido de las manecillas del reloj (posicién de reloj +2) dentro de un
lapso de 1a 30 seg, espere de 10 a 18 seg, y repita esta secuencia dos
veces mas, para un total de tres rotaciones. Después de60 segundos el
transmisor debe cambiar la banda de frecuencia y el localizador dejard
de recibir datos y profundidad. La pantalla Aurora tiene una aplicacion
integrada que puede guiarlo a través de este método. Ver la Aplicacion
DCI DigiGuide para conocer mas detalles.

Cambio de banda de frecuencia del localizador

Siusted cambia bandas en su transmisor, también debe hacerlo en su

localizador. En la pantalla del modo localizacién mantenga el

conmutador brevemente ala derecha, para abrir la ventana de

seleccion de banda. Seleccione la banda hacia arriba o hacia abajo, —
luego seleccione Modo localizacién ¢' pararegresar alapantalla del & -0.2%
modo de localizacion sin cambiar las bandas. Los datos deben empezar a
mostrarse mientras la transmision se reanudaen labandanueva.

Modo Max

El modo Max @ ayuda a obtener lecturas de profundidad/datos en areas
de alta interferencia y en el limite del alcance del transmisor, cuando las
lecturas son inestables.

« Elcabezal de perforacion debe estar estacionario durante las lecturas en Modo
Max.

Mantenga el gatillo presionado durante al menos cinco segundos para entrar
en el Modo Max.

No considere los datos confiables a menos que la lectura permanezca
estable, antes de que la barratemporizadora de Modo Max bajo el reloj de
balanceo esté llena.

« Siempre tome tres lecturas de modo Max; las tres lecturas deben ser idénticas.

Ver la Aplicacién DCI DigiGuide para conocer informacion importante sobre esta
caracteristica.

Atenuacién de sefal

Puede ocurrir atenuacion de la sefial debido a exceso de interferenciao siel
localizador se encuentra dentro de una distancia de 8 pies medida desde el
transmisor, como cuando se localiza a poca profundidad. Si aparece un icono A en



elindicador de balanceo para profundidades inferiores a 8 pies, usted puede = 7 -
ignorar laadvertencia. Esto es normal.

Sielicono A aparece y elicono de la sefial parpadea en la pantalla del modo de
localizacién o aparece en la pantalla de optimizacion de frecuencia, existe la
presencia de unainterferencia extrema. Los puntos de profundidad y localizacion
pudieran verse comprometidos y ellocalizador no calibrara. Antes de recalibrar,
reubiquese aun lugar con menos ruido.

rPara obtener informacidén detallada, instale la DigiGuide DCI app de latienda de )
aplicaciones de su dispositivo inteligente o descargue los Manuales del
Operador de digital-control.es. Los manuales impresos estan disponibles
sobre pedido. Sitiene alguna pregunta, pongase en contacto con la oficina
regional de DCl al 49.9391.810.6100, o llame a nuestro Servicio al Cliente en los
EE.UU.al1.425.251.0559 0 al 1.800.288.3610 (EE.UU. y Canadd solamente).

N

Vea nuestros videos DigiTrak® de capacitacién en
www.YouTube.com/DCIKent
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http://www.youtube.com/DCIKent

Instrucciones basicas de Iocalizacién -8-

1. Encuentre el punto de localizacion frontal (FLP) y el punto de localizacion
trasero (RLP) centrando la bola objetivo en la casilla. Marque las posiciones.

2. En FLP, sostenga el gatillo para lalectura de profundidad pronosticada.
Aparecerdelicono R indicador de referencia. La Linea de localizacién (LL)
puede no aparecer sieste paso se omitie.

3. Encuentre LL centrando lalineaen lacasillaentre FLPy RLP (ver pantalla del
modo localizacién en la pagina siguiente).

4. Vealaprofundidad al sostener el gatillo en laLL sobre lalinea que conectael
FLPy elRLP.

5. Almantener el gatillo oprimido por mas de cinco segundos se activa el Modo
Max (ver la pagina 6). Usted no tiene que estar en LL o FLP paraencender o
usa el Modo Max.

Geometria de Campo de la Seiial del Transmisor

Transmisor a nivel

. Vista lateral

. RLP: Punto de localizacion trasero
. LL: Linea de localizacion

. FLP: Punto de localizacion frontal
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. Vista aérea
(de arriba hacia abajo)
. Equipo de perforacion
. Vista lateral (subterranea)
. RLP: Punto de localizacion trasero

.
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. Transmisor
. Trayectoria de perforacion
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3

4

5. LL: Linea de localizacion

6

7

8. FLP: Punto de localizacion frontal

FLPy RLP no son equidistantes de LL cuando eltransmisor se encuentra
inclinado. Para obtener mas informacién, consulte la Aplicacién DCI DigiGuide,

Temas avanzados > Inclinacién y Profundidad.



Vista aérea en la pantalla del modo localizacién
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LL (transmisor)
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3. Punto de
localizacion
4. Atenuacion
. Transmisor
. Localizador
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Pantalla del modo localizacion
(Line-in-the-box (Linea en la casilla)
enlall)

Posicion real del
localizador y el
transmisor

Lecturas de profundidad y profundidad pronosticada
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Pantalla de profundidad pronosticada

Gatillo detenido en LL

Punto de localizacién (FLP o RLP)

Vista aérea

Line-in-the-Box (Linea en la casilla)enla LL
HAG encendida

Temporizador de Modo Max

icono del Modo Max

Profundidad del transmisor

Gatillo detenido en FLP

Indicador de referencia
Ball-in-the-Box (Bola en la casilla)

Medidor de actualizacidn de balanceo/inclinacion

Profundidad pronosticada del transmisor*
Carga de la bateria del transmisor

Distancia horizontal entre el transmisor y el FLP*

. Linea de localizacion

. Casilla (localizador)

*Vdlida solamente en el FLP. Invalido en el RLP.

La profundidad pronosticada es la profundidad calculada ala que se encuentrael
transmisor, cuando alcanza el punto de localizacion frontal (FLP), sicontindaen su

trayectoria e inclinacion actuales.



