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Teend lokalisataren
1. Installer batteriet, og hold

udlgseren nede i et sekund. 1. Infrargd
2. Klik for at anerkende advarslen. port
2. Udlgser
3. Klik to gange for at dbne
hovedmenuen.
Hovedmenu

. Telemetrikanal

. Senderband ned

. Sendereffekttilstand (venstre)
Lokalisatorbatteristyrke (hajre)

. Frekvensoptimering (FO)

. Hurtigscanning-parring af sender
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o (6] . Kalibrering
. Hojde over jorden (HAG) og TrakStand-
stativ
EA] @ » ] 8. Indstillinger
e Op-4im 9. Maldybde (vises i indstillet tilstand)
9 o 10. Malstyring (Target Steering)
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Klik pa udlaseren for at abne hovedmenuen pa
lokaliseringstilstandsskaermen. Klik for at g& gennem menuen og
skaermene. Hold kortvarigt pa udlaseren, og slip for at foretage et
valg. Sluk er pé naeste skaerm. Efter 6 sekunders inaktivitet vender
skaermen tilbage til lokaliseringstilstand.

Obligatoriske trin inden baring

1. Optimer og mal aktiv interferens

Frekvensoptimeringsvaerktgjet scanner 60+ frekvenser og veelger
stagjsvageste frekvenser for at optimere signalet for band 11.

Der er to forskellige metoder at optimere frekvensband pa:
Hurtigscanning-parring og Scan-udveelg-dan par. For at afgere,
hvilken metode, der skal bruges, skal hele arbejdsstedet inspiceres
for kilder til interferens, sdsom trafiksignaler og andre
forsyningsanordninger. Vaer opmeaerksom pa omradet omkring
den dybereliggende del af boringen med henblik pa kilder til
interferens.
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Grundlaeggende metode: Hurtigscanning-parring

P& arbejdssteder med minimal aktiv interferens optimeres band 11.
Lokalisatoren viser ikke stgj under hurtigscanning-parringsoptimering.

a. G3, mens senderen er slukket, til punktet pa borebanen med kraftigst
mistaenkt interferens eller den dybeste del af borebanen.

b. P& hovedmenuen vaelges Hurtigscanning-parring ? .

Skeermen viser bandet og forudindstillede effekttilstande og er klar til at
danne par. Se appen DCI DigiGuide for at f& mere at vide om interferens
og aendring af de forudindstillede effekttilstande.

Avanceret metode: Scan-udveaelg-dan par

Pa arbejdssteder med kreevende interferens bruges frekvensoptimering

(FO) til visning af aktiv interferens (stgj), mens du gar langs borebanen.

Frekvensoptimeringsvaerktgjet viser det forrige gemte og aktuelle

stgjniveau for band 11.

a. Mens senderen er slukket, veelges
Sender/Frekvensoptimeringsvaerktaj IH i hovedmenuen, vaelg
Frekvensoptimering u’ og derefter Scan |§|

b. Ga langs og scan borebanen for at finde omraderne med de hgjeste
stgjniveauer.
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. Aktuelt parrede ned-band

. Bandnumre

. Linje for maksimal stgjafleesning
. Ned-band (*kvikvalgsfunktion)
Scanigen

. Dan par

. Afslut/Annuller
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FO-resultater

c. Det er vigtigt at vende tilbage til punktet pa borebanen med kraftigst
st@j. Scan igen @ for at optimere band 11.
d. Du kan gere et af felgende:

* For at parre det nyligt optimerede band veelges Dan par |21

* For at annullere og vende tilbage til lokaliseringstilstandsskaermen
uden at optimere vaelges Annuller |E
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% De lavere frekvenser i band 11 pavirkes mindre af armeringsjern og passiv
interferens. Seg i appen DCI DigiGuide efter “interferens” for at fa mere at vide.

2. Parring af lokalisator med sender

Sendere har to effektniveauer: Standard og Lavt. Standardeffekt arbejder
dybere. Lav effekt har hurtigere datahastighed og leengere batterilevetid.

a. Installer senderens batterier og endekappen.
b. Sendereffekttilstand ¥ veelges for at aendre effektniveauet. Sag i

appen DCI DigiGuide efter “effekttilstande” for at fa mere at vide.
C. Placer senderens infrargde (IR) port naer lokalisatorens IR-port.

% Falcon-lokalisatorer med programmerbar effekttilstand
tilsidesaetter enhver anden valgmetode, nér de bruges

sammen med en V2-sender.

d. Veelg Pardannelse for sender T, og hold senderen pa plads, til
markeringen ses (5 til 10 sekunder), og lokalisatoren bipper.

e. Nar parringen er gennemfert, viser lokalisatoren ned-bandet med
effekttilstanden.

f. Klik for at bekraefte effektniveauet. 1-punktskalibreringsmenuen abnes.

3. Kalibrer
Efter pardannelse eller aendring af effekttilstand ﬂ

skal kalibrering foretages i et interferensfrit miljo.
3.0m

a. Placer senderen i et hus pa et plant underlag, og -‘
mal 3 m fra lokalisatorens naermeste kant til
) v X
midten af senderen.

b. Vaelg Fortsaet for at kalibrere. Flyt IKKE |lokalisatoren under
kalibrering. Skeermen Raekkevidden over jorden (AGR) abnes.
c. Kontrollér standardraekkevidden over jorden (AGR) med et maleband

for at bekraefte dybdeaflaesningerne pa hvert band i mindst to dybder,
(1,5 m og 4,6 m). Afstandsaflaesningerne bar ligge inden for +5 %. Vaelg

Afslut [X].

% Hvis der vises et trekantet fejlsymbol i rulningsindikatoren pa
E lokaliseringstilstandsskaermen, er dette band ikke kalibreret. Ga til menuen

Kalibrering, og gennemfear en 1-punktskalibrering for det band.




Indstillingsmenu

Brug menuen Indstillinger @ til at indstille dybdeenhederne,
haeldningsenhederne, rulningsforskydningen, telemetrikanalen,
malstyringsdybden, nivelleringen, LOC-indstillingerne for sikkerhed,
kontrasten og kalibreringshistorikken. Indstil fjerndisplayet, sa det passer
til lokalisatorens indstillinger.

Menu for hgjde over jorden (HAG)

Hgjde over jorden (HAG) er afstanden fra jorden til bunden af
lokalisatoren, mens den holdes eller star pa TrakStand-stativet. Ved
aktivering af hgjde over jorden (HAG) 2 pa hovedmenuen kan du
foretage praecise underjordiske dybdemalinger uden at skulle placere
lokalisatoren pa jorden.

Malstyring (Target Steering) forudsaetter, at lokalisatoren star pa jorden,
medmindre TrakStand-HAG er aktiveret. Sag i appen DCI DigiGuide efter
”Malstyring” og ”TrakStand” for at fa flere oplysninger.

Lokaliseringstilstandssksarm

Lokaliseringstilstandsskaermen vises, hvis en menu er inaktiv i laengere
end 6-7 sekunder eller umiddelbart efter et valg. For at vende tilbage til
lokaliseringstilstandsskaermen fra en anden skeerm vaelges Annuller eller

Afslut |z|

. Lokaliseringspunkt (kugle)

. Lokalisator (boks) med
lokaliseringslinjen centreret
Rulningsindikator og veerdi
Rulnings-/haldnings-opdateringsmaler
Senderheeldning

Sendereffekttilstand og signalstyrke
Sendertemperatur
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' Sender og lokalisator skal have dannet par og pa det samme band, fer der vises
L ; data. Seg appen DCI DigiGuide efter ”fierndisplays” for at fa mere at vide.

Basislokalisering

1. Find forreste lokaliseringspunkt (FLP) og bageste lokaliseringspunkt
(RLP) ved at centrere malkuglen i boksen. Marker placeringerne.
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2. Hold udlgseren ved FLP for at afleese forudsagt dybde. Ikonet for
referenceindikator R vises. Lokaliseringslinjen (LL) vises eventuelt ikke,
hvis dette trin springes over.

3. Find LL ved at centrere linjen i boksen mellem FLP og RLP. Se
lokaliseringstilstandsskaermen pa forrige side).

4. Se dybden ved at holde udlgseren ud for LL pa linjen mellem FLP og
RLP.

5. For at forbedre dybde-/dataaflasninger holdes udlgseren inde i fem
sekunder eller leengere for at aktivere Max-tilstand. Seg i appen
DCI DigiGuide efter "Max-tilstand” for at fa flere oplysninger.

Signaldeampning

Hvis signalstyrken blinker, indikerer dette ekstrem interferens. Dybde og
lokaliseringspunkter kan blive kompromitteret, og lokalisatoren vil ikke
kalibrere.

Hvis signalstyrken ikke blinker, men der vises et A-ikon pa
rulningsindikatoren ved dybder under 2,4 m, er dette normalt, og du kan
ignorere A-advarslen.

Geometri for senderens signalfelt
Vandret sender

. Set fra siden

. RLP: (Rear Locate Point) Bageste
lokaliseringspunkt

LL: (Locate Line)
Lokaliseringslinje

4. FLP: (Front Locate Point) Forreste
lokaliseringspunkt

N

w

Heeldende sender

1. Fugleperspektiv (fra oven)
") [7) ) o 2. Borerig
i 3. Set fra siden (under jorden)
o—"_':‘n: 4. RLP: (Rear Locate Point) Bageste
PPN e e I lokaliseringspunkt

©° {] =00\ ) 5. LL: (Locate Line)
\ f'”K W ",-' Lokaliseringslinje
N

VU ©
7]/ /f
r / 6. Sender
Z//f//{% 7. Borebane
B 8. FLP: (Front Locate Point) Forreste
lokaliseringspunkt
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FLP og RLP er ikke lige langt vaek fra LL, nar senderen haelder. Sgg appen
DCI DigiGuide efter ”Stejlt og dybt” for at fa flere oplysninger.

Fugleperspektiv pa lokaliseringstilstandssksarm

l RLP

. Drejningsrotation
L for lokaliseringslinje

o 0 2. Lokalisator (boks)
3. Lokaliseringslinje
(2] FLP w
4. Dampning
5. Sender
9 6. Lokalisator

Lokaliseringstilstandsskearm
(Line-in-the-box (linje i boks) ved Faktisk position for
LL) lokalisator og sender

Aflzesning af dybde og forudsagt dybde

Udlgser holdt ved LL

. Lokaliseringspunkt (FLP eller
RLP)

. Fugleperspektiv

. Line-in-the-box (linje i boks) ved
LL

. Hojde over jorden (HAG) aktiveret

. Max-tilstandstimer

. Ikon for Maks-tilstand

. Rulningsforskydning

. Senderdybde

Dybdeskaerm (Line-in-the-box (linje i boks) ved LL)

W N

O 2.62m
¥
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Udlgser holdt ved FLP

. Indikator for referencelds

RQ 2. Hejde over jorden (HAG)
deaktiveret
? 3. Heeldning

e(é;l RO 4. Forudsagt dybde for senderen*

5. Senderens batteristyrke
o . ¥ '0'2%0 6. Vandret afstand mellem sender

Ty |@ s og FLP*
E}'\GLSBm)— & 23C *Kun gyldig ved FLP. Ugyldig ved

RLP.
Skeaerm for forudsagt dybde (Ball-in-the-Box (kugle i boks) kun ved FLP)
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Den forudsagte dybde er den dybde, hvor senderen er beregnet at
befinde sig, nar den nar det forreste lokaliseringspunkt (FLP), hvis den
fortseetter pa den aktuelle bane og ved den aktuelle haeldning.

rFor at fa detaljerede oplysninger kan du installere appen DCI DigiGuide via din‘
smartenheds app-butik eller downloade betjeningsmanualerne fra digital-
control.com. Trykte manualer fas pa opfordring.
Hvis du har spgrgsmal, kan du kontakte dit regionale DCI-kontor pa
+49.9391.810.6100 eller den amerikanske kundeservice pa +1.425.251.0559.
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Se vores DigiTrak-undervisningsvideoer pa

www.YouTube.com/DCIKent
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