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Wiacz zasilanie

lokalizatora

1. Zamontuj akumulator 1. Port o
. . L podczerwieni
i przytrzymaj wcisniety spust 2. Spust

przez jedng sekunde.
2. Kliknij, aby potwierdzi¢ ostrzezenie

3. Kliknij dwukrotnie, aby otworzy¢ menu gtéwne.

Menu gtdwne

. Kanat telemetrii

. Pasmo dolne nadajnika

3. Tryb mocy nadajnika (lewy)
Poziom natadowania akumulatora
lokalizatora (prawy)

4. Optymalizacja czestotliwosci

5. Szybkie skanowanie/parowanie

nadajnika

— 6. Kalibracja
!u 11? H‘}ﬂ 7. Wysokosc¢ nad gruntem (HAG)
i TrakStand
=] (6] 8. Ustawienia

e] 9. Docelowa gtebokos¢ (wyswietlana
@ » E] po ustawieniu)

N

1= D he O 4o O P

Yy
u—!n-b - d6m 10. Funkcja Sterowanie na cel (Target
= Q @l Steering)

Aby w ekranie Trybu lokalizacji otworzy¢ menu gtéwne, kliknij
spust. Klikaj, aby poruszac¢ sie po opcjach menu i ekranach. Krétko
przytrzymaj spust i zwolnij, aby dokona¢ wyboru. Wytaczanie
zasilania jest na nastepnym ekranie. Po 6 sekundach bezczynnosci
przywracany jest ekran Trybu lokalizacji.

Kroki wymagane przed wierceniem

1. Optymalizacja i pomiar aktywnych zakiécen
Optymalizator czestotliwosci (FO) wykonuje skan

60+ najcichszych czestotliwosci, aby zoptymalizowac sygnat dla
pasma 11.

Istniejg dwie metody optymalizacji pasm czestotliwosci: Szybkie
skanowanie/parowanie oraz Skanuj-wybierz-sparuj. Aby dokonad
wyboru odpowiedniej metody, nalezy wykonac inspekcje catego
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obszaru robdét pod katem zrdédet interferencji, np. petle sygnatowe $wiatet
ulicznych i instalacje podziemne. Zwracaj szczegdlng uwage na Zrodta
interferencji w najgtebszych obszarach przewiertu.

Metoda podstawowa: Szybkie skanowanie/parowanie

W miejscach robét o minimalnych zaktéceniach aktywnych, dokonaj
optymalizacji pasma 11. Lokalizator nie wys$wietla informacji o szumach
podczas optymalizacji Szybkiego skanowania/parowania.

a. Przy wytaczonym nadajniku, przejdz do miejsca trasy przewiertu
o przewidywanych najwiekszych zaktdéceniach lub najgtebszym
punkcie przewiertu.

b. Z menu gtéwnego wybierz opcje Szybkie skanowanie/parowanie .

Ekran wyswietli pasmo oraz wczesniej ustawione tryby mocy i bedzie
gotowy do sparowania. Aby dowiedziec¢ sie wiecej o zaktdceniach

i zmienianiu predefiniowanych trybéw mocy, zobacz aplikacja

DCI DigiGuide.

Metoda zaawansowana: Skanuj-wybierz-paruj

W miejscach robét o duzych zaktdceniach, korzystaj z funkcji
Optymalizacja czestotliwosci, aby wyswietla¢ zaktdcenia aktywne (szum)
w trakcie przechodzenia trasg przewiertu. Optymalizator czestotliwosci
pokazuje wczesniej zapisany i biezacy poziom szumu dla pasma 11.

a. Przy wytaczonym nadajniku, z gtéwnego menu wybierz opcje Wybor
nadajnika/Optymalizacja czestotliwosci I, wybierz opcje
Optymalizacja czestotliwosci i , 2 nastepnie opcje Skanuj |§|

b. 1dz trasg przewiertu i skanuj, aby znalezé obszary o najwyzszych
poziomach szumu.

WG
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. Aktualne sparowane pasmo dolne

. Numery pasm

. Linia odczytu maksymalnego szumu
Dolne pasmo (*opcja Szybki wybodr)
Skanuj ponownie

Parowanie

Wyjdz/Anuluj

-7 28

-90de

NOOAWN o

11 7 11 16 20 25 29 34 38 43

Wyniki optymalizacji czest otliwosci

Cc. Wazne jest, aby powrdci¢ do punktu na trasie przewiertu
o najwiekszym szumie. Skanuj ponownie@, aby zoptymalizowad



pasmo 11.
d. Mozna wykona¢ jedng z nastepujacych opcji:

¢ aby dokonaé parowania nowo zoptymalizowanego pasma, wybierz
Parowanie

*« Aby anulowa¢ i powrdci¢ do ekranu Trybu lokalizacji bez wykonania
optymalizacji, wybierz Anuluj @
% Nizsze czestotliwosci pasma 11 bedg mniej podatne na zbrojenie i zaktdcenia
pasywne. Aby dowiedzie¢ sie wiecej, w aplikacji DCI DigiGuide wyszukaj

,zaktocenia”.

2. Parowanie lokalizatora z nadajnikiem

Nadajnik posiada dwa poziomy mocy: Standardowy i Niski. Moc
standardowa dziata gtebiej. Moc niska zapewnia wiekszg predkosc¢
transmisji danych i dtuzsza zywotnos¢ akumulatora.

a. Zamontuj akumulatory nadajnika i pokrywe.

b. Aby zmieni¢ poziom mocy, wybierz Tryb mocy nadajnika b Aby
dowiedzie¢ sie wiecej, w aplikacji DCI DigiGuide wyszukaj ,tryby
mocy”.

c. Umies¢ port podczerwieni nadajnika w poblizu portu podczerwieni
lokalizatora.

% Lokalizatory Falcon z programowalnym trybem mocy
zastepuja kazda inng metode wyboru, gdy sg uzywane

znadajnikiem V2.

d. Wybierz Parowanie nadajnika ? i przytrzymaj nadajnik nieruchomo
W miejscu, az pojawi sie znacznik wyboru (5-10 sekund), a lokalizator
wyda sygnat dzwiekowy.

e. Poudanym sparowaniu lokalizator wyswietla dolne pasmo z trybem
mocy.

f. Kliknij, aby potwierdzi¢ poziom mocy. Otwiera sie menu Kalibracja
jednopunktowa



3. Kalibracja

od zaktdcen, po kazdym parowaniu lub zmianie

Kalibracje wykonuj w srodowisku wolnym ﬂ
trybu mocy nadajnika. <

a. Umies¢ nadajnik w obudowie na rownym
S RS ) v X
podtozu i zmierz 3 m od najblizszej krawedzi

lokalizatora do $rodka nadajnika.

b. Wybierz Kontynuuj , aby przeprowadzi¢ kalibracje. Podczas
kalibracji NIE wolno poruszac¢ lokalizatorem. Otwiera sie ekran Zasieg
nad gruntem (AGR).

C. Sprawdz domysiny Zasieg nad gruntem (AGR) przy pomocy tasmy
mierniczej, aby zweryfikowac¢ odczyty gtebokosci w kazdym pasmie
na co najmniej dwdéch gtebokosciach (1,5 mi 4,6 m). Odczyty
odlegtosci powinny miescic¢ sie w przedziale +5%. Wybierz Wyjdz |E

. Jezeli wskaznik przechytu na ekranie Trybu lokalizacji wys$wietla tréjkatny

symbol btedu, pasmo nie zostato skalibrowane. PrzejdZz do menu Kalibracja
i wykonaj kalibracje jednopunktowa tego pasma.

Menu Ustawienia

Uzyj menu Ustawienia @ aby ustawic¢ jednostki gtebokosci, jednostki
nachylenia, kompensacje przechytu, kanat telemetrii, gtebokosé
Sterowania na cel, wypoziomowanie, ustawienia bezpieczenstwa LOC,
kontrast oraz historie kalibracji. Ustaw zdalny wys$wietlacz zgodnie

z ustawieniami lokalizatora.

Menu Wysokos$é nad gruntem (HAG)

Wysokos$¢ nad gruntem (HAG) to odlegtosé od ziemi do spodu
lokalizatora, gdy jest trzymany lub ustawiony na TrakStand. Wtgczenie
funkcji HAG 2 wmenu gtdwnym umozliwia wykonywanie doktadnych
pomiarow gtebokosci pod ziemiag bez koniecznosci umieszczania
lokalizatora na gruncie.

Sterowanie na cel zaktada, ze lokalizator znajduje sie na gruncie, chyba ze
! funkcja TrakStand HAG jest wtaczona. Aby uzyskac wiecej informaciji, w aplikacji
DCI DigiGuide wyszukaj ,, Sterowanie na cel” i ,TrakStand”.

Ekran Trybu lokalizacji

Ekran Trybu lokalizacji pojawia sie, gdy jakiekolwiek menu jest
bezczynne przez ponad 6 do 7 sekund lub natychmiast po dokonaniu
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wyboru. Aby powrdéci¢ do ekranu Trybu lokalizacji z dowolnego innego
ekranu, wybierz Anuluj lub Wyjdz |z]

1. Punkt lokalizacji (kulka)

2. Lokalizator (ramka) z wys$rodkowang
linig lokalizacji (LL)

3. Wskaznik przechytu i wartos$¢

9 e ¥ +0.0% 4. Miernik aktualizacji )
przechytu/nachylenia
9 & 912 5. Nachylenie nadajnika
o g 20C 6. Tryb mocy i sita sygnatu nadajnika
7. Temperatura nadajnika

Nadajnik i lokalizator muszg by¢ sparowane iznajdowac sie na tym samym
FRAY pasmie, zanim dane zostang wyswietlone. Aby dowiedzie¢ sie wiecej, w aplikacji
DCI DigiGuide wyszukaj ,,zdalne wyswietlacze”.

Lokalizacja podstawowa

1. Znajdz Przedni punkt lokalizacji (FLP) i Tylny punkt lokalizacji (RLP),
centrujac kulke celu w ramce. Zaznacz potozenie.

2. W FLP przytrzymaj spust, aby odczytaé¢ przewidywang gtebokosdé.
Pojawi sie ikona wskaznika odniesienia R. Linia lokalizacji (LL) moze
sie nie pojawic, jesli ten krok zostanie pominiety.

3. Znajdz LL, centrujac linie w ramce pomiedzy FLP i RLP. Zobacz ekran
Trybu lokalizacji na poprzedniej stronie.

4. Zobacz gtebokosé, przytrzymujac spust w LL na linii pomiedzy FLP
i RLP.

5. Aby poprawi¢ odczyty gtebokosci/danych, przytrzymaj spust przez
co najmniej pie¢ sekund, aby wtaczy¢ Tryb Max. Aby uzyskac¢ wiecej
informacji, w aplikacji DCI DigiGuide wyszukaj ,Tryb Max”.

Ttumienie sygnatu

Jesli sita sygnatu miga, oznacza to wyjatkowo silne zaktécenia. Gtebokos¢
i punkty lokalizacji moga by¢ btedne, a lokalizator nie bedzie sie
kalibrowat.

Jesli sita sygnatu nie miga, a ikona A pojawia sie na wskazniku przechytu
na gtebokosciach ptytszych niz 2,4 m, jest to normalne zjawisko
i ostrzezenie A mozna zignorowac.



Geometria pola sygnatowego nadajnika

Poziomy nadajnik

FLP i RLP nie znajduja sie w tej samej odlegtosci od LL, kiedy nadajnik

INFAEN.

© N o ;n

. Widok z boku
. RLP: (Rear Locate Point) Tylny

punkt lokalizacji
LL: (Locate Line) Linia lokalizacji
FLP: (Front Locate Point) Przedni
punkt lokalizacji

. Widok z gory (patrzac w dot)
. Urzadzenie wiertnicze

Widok z boku (pod ziemia)

RLP: (Rear Locate Point) Tylny
punkt lokalizacji

LL: (Locate Line) Linia lokalizacji
Nadajnik

Trasa przewiertu

FLP: (Front Locate Point) Przedni
punkt lokalizacji

jest nachylony. Aby uzyska¢ wiecej informacji, w aplikacji DCI DigiGuide

wyszukaj ,,gteboki pod duzym katem”.

Widok z géry na ekranie Trybu lokalizagcji

) A

(2} % +0.0%
¥ 1293
ol [T

l RLP

. Odchylenie linii
lokalizacji

F

FLP

. Ttumienie
. Nadajnik
. Lokalizator

o Ul WN

Ekran Trybu lokalizaciji

(Line-in-the-box (Linia w ramce) Rzeczywista pozycja
nall) lokalizatora i nadajnika

. Lokalizator (ramka)
. Linia lokalizacji (LL)



Odczyt gtebokosci i przewidywanej gtebokosci

@ 610

© 2.62m
A\

sz

Spust przytrzymany na LL

wN

0N UGN

. Punkt lokalizacji (FLP lub RLP)
. Widok z géry

Line-in-the-box (Linia w ramce)
nalL

. HAG wtacz.

. Minutnik Trybu Max

. lkona Trybu Max

. Kompensacja przechytu
. Gtebokos¢ nadajnika

Ekran gtebokosci (Line-in-the-box (Liniaw ramce) naLL)

RO

L PR N
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9 o ¥
[EEEED~" 1.83m > & 23C

WFLP)

Spust przytrzymany w FLP

1
2.
3.
4.
5.

6.

Wskaznik namiaru odniesienia
HAG wyt.

Nachylenie

Przewidywana gtebokos¢
nadajnika*

Poziom natadowania
akumulatora nadajnika
Pozioma odlegtos¢ pomiedzy
nadajnikiem a FLP*

*Tylko prawidtowa w FLP.
Nieprawidtowa w FLP.

Ekran przewidywanej gigbokosci (Ball-in-the-Bax (Kulka w ramce) jedynie

Przewidywana gtebokos¢ to gtebokosc¢ obliczona dla nadajnika dla
punktu, kiedy osiggnie on przedni punkt lokalizacji (FLP), przy zatozeniu,

ze utrzyma on biezacy kurs i nachylenie.



[ Aby uzyskac szczegdtowe informacje, zainstaluj aplikacje DCI DigiGuide
z odpowiedniego sklepu z aplikacjami dla swojego urzadzeniainteligentnego
lub pobierz Instrukcje obstugi ze strony digital-control.com. Drukowane
instrukcje obstugisg dostepne na zyczenie.
W przypadku pytan nalezy skontaktowac sie z regionalnym biurem DCI,
tel. +49.9391.810.6100 lub naszg Obstuga klienta w USA, tel. +1.425.251.0559. )

[ Ogladaj programy szkoleniowe wideo DigiTrak na
www.YouTube.com/DCIKent )

&
DCl, logo DCI, DigiTrak, DigiTrak Falcon, F1i Target Steering sa zarejestrowanymi amerykarskimi
znakami towarowymi a Ball-in-the-Box, logo Ball-in-the-Box, logo Ball, logo Box, DigiGuide, logo
Falcon, HAG, Max Mode i TrakStand sg znakami towarowymi prawa zwyczajowego Digital Control
Incorporated. Dodatkowe rejestracje znakow towarowych sg w toku. Patenty Standéw Zjednoczonych
iinnych krajow odnosza sie do produktéw przedstawionych w niniejszej instrukcji. Szczegdtowe

informacje sa podane www.DigiTrak.com/patents.
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