skrécona instrukcja obstugi lokalizatora DigiTrak® Ares™ - 1 -

1. Ekraniport Bluetooth®

2. Sterowanie za pomocg
panelu kierunkowego

3. Spust

4. Akumulator lokalizatora

1. Zainstaluj akumulator i przytrzymaj spust przez 2-3 sekundy.
2. Kliknij, aby potwierdzi¢ ostrzezenie.

3. Uzyj panelu kierunkowego do przetgczania opcji menu
i przyciskéw, wtgczania lub wytgczania przetgcznikéw i kliknij
spust, aby wybrac.

Ekran gtéwny po konfiguracji | p.oex stanu

OL [+ %/ ors1se@fors /Rio0_aalhiood 2. Subskrypcje MyDCI™
‘;_l ) :l © 3. Kanat telemetrii zdalnego
wyswietlacza*

o[ |[v]

4. Typ i numer seryjny lokalizatora

J1o 5. Ustawiona odlegtos¢ HAG™
] o (wysokos$¢ nad gruntem)*

6. Ustawienia nadajnika*

Ofos ]G ) .
7. Model i numer seryjny
Oiz nadajnika*

= 8. Nawigacja do innych ekranéw
DTS15P ]O i przycisk wytaczenia

(wybrany tryb lokalizacji)

* Kliknij te elementy, aby zobaczy¢ wiecej
szczegbtow lub wprowadzi¢ zmiany.

1) Parowanie nadajnika
Przy pierwszym uruchomieniu lokalizatora Ares na Ekranie gtéwnym
(Home) pojawi sie prosba o dodanie nadajnika (Add a transmitter).
1. Zatéz akumulator nadajnika i jego pokrywe. Gdy dioda Bluetooth
zacznie migac na zielono, oznacza to, ze urzadzenie jest gotowe
do sparowania.
2. Przytrzymaj lokalizator w poblizu nadajnika w zasiegu
Bluetooth (3-4 m / 10-13 stép) i wybierz opcje Dodaj nadajnik
(Add transmitter).
3. Wybierz nadajnik z listy. Numer seryjny nadajnika jest wytrawiony
na nadajniku. Podczas tgczenia dioda LED Bluetooth miga na
niebiesko, a po nawigzaniu potgczenia $wieci na niebiesko.
4. Po nawigzaniu potgczenia wybierz opcje Czestotliwosci
(Frequencies).
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2) Wyb6ér czestotliwosci i kalibracja

Istnieja trzy metody wyboru czestotliwosci ze szczegbtowymi wskazéwkami
na ekranie:

Automatyczny wybér (Automatic selection) - Eagle Tech™, wytacznie

w DigiTrak Ares, wybiera najlepsze pasma, skanujac ponad 8000
czestotliwosci wzdtuz catej $ciezki wiercenia. Najlepsza wydajnos¢ dla wielu
zrédet interferengji.

Wybér reczny (Manual selection) - reczny wybér pasm, skanowanie ponad
8000 czestotliwosci w jednym miejscu. Dobre rozwigzanie, gdy jeden obszar
przewiertu lub dwa sg problematyczne.

Ustawienia domysIne nadajnika (Transmitter defaults) - najszybsza metoda
skanowania ponad 1000 czestotliwosci w dwdch domyslnych pasmach

w jednej lokalizacji. Idealnie nadaje sie do prostych przewiertéw i pierwszej
konfiguracji, gdy uzytkownik moze nie by¢ w miejscu przewiertu.
Interferencja rézni sie w zalezno$ci od miejsca przewiertu; zawsze nalezy
przejé¢ cata Sciezke wiercenia, aby sprawdzi¢, czy wybrane czestotliwosci
beda dziatac dla przewiertu. Wszystkie metody umozliwiajg wprowadzenie
oczekiwanej gtebokosci odwiertu dla danego przewiertu i wyswietlenie
mozliwych do uzyskania gtebokosci odwiertu dla wybranych czestotliwosci.

Pierwsza konfiguracja z automatycznym wyborem

1. W menu Czestotliwosci (Frequencies) wybierz opcje Wyboér
automatyczny (Automatic selection). Wybierz opcje Gleboko$é
odwiertu (Bore depth). Wprowadz oczekiwang gtebokos¢ dla
przewiertu, a nastepnie Zapisz (Save).

2. Wybierz opcje Gotowos¢ do skanowania (Ready to scan)
i przejdz wzdtuz catej $ciezki wiercenia.

3. Wybierz opcje Zakornczono obchéd

h A ++Automatic selection
(Done walking), a nastepnie

Potwierdz (Confim).
4. Eagle Tech wyswietli osiggalng Cumrent ¢+ Recommended
gtebokos¢ dwdéch najlepszych pasm. a2 6 o mm
5. Wré6¢ do poczatku Sciezki wiercenia, 1 -
obserwujac pasma, aby potwierdzi¢, 30m None
Ze co najmniej jedno zalecane pasmo |
osigga wymagana gtebokos¢ odwiertu 2m
w najgtebszej czesci odwiertu.

6. Bedac w zasiegu Bluetooth, wybierz
Zataduj (Load), aby przenies¢ zalecane czestotliwosci do sekji
Biezace (Current), a nastepnie przejdz do Kalibracja (Calibration).

7. Ekran gtéwny i pasek stanu wyswietlajg wybrane czestotliwosci.

Kalibracja obu pasm i wszystkich pozioméw mocy jednoczes$nie

Kalibracje nalezy przeprowadza¢ w Srodowisku wolnym od interferencji.
Kalibracje nalezy przeprowadzi¢ za kazdym razem, gdy wybierasz nowe
czestotliwosci lub zmieniasz obudowe.

1. Zainstaluj nadajnik w obudowie i umie$¢ lokalizator w odlegtosci
wyswietlanej na ekranie.



2. Zmierz odlegtos$¢ od $rodka nadajnika do boku lokalizatora, a
nastepnie wybierz opcje Uruchom kalibracje (Run calibration).
Ares kalibruje jednoczesnie pasmo A i B oraz wszystkie trzy
poziomy mocy.

3. Sprawdz odlegto$¢ obu pasm za pomocg tasmy mierniczej.

W razie potrzeby mozna zmieni¢ odlegtos¢ walidacji.

1. Odlegtos¢ do pomiaru
E! (3 m /10 stép do kalibracji lub
Iy inna odlegtos¢ do sprawdzenia)
l o - 2. Srodkowa linia nadajnika jest
2] o réwnolegta do lokalizatora
m III 3. Wewnetrzna krawedz

lokalizatora (poszukaj
znacznikéw kalibracji)
4. Wybierz opcje Tryb lokalizacji (Locate mode), a nastepnie
Rozpocznij lokalizacje (Begin locating).

3) Lokalizowanie i wysytanie gtebokosci

Wybierz Tryb lokalizacji (Locate mode). W menu Tryb lokalizacji / Miejsce
przewiertu (Locate mode/Jobsite) wyswietlane sg biezgce ustawienia miejsca
przewiertu, w tym HAG, rejestry odwiertéw i przesuniecie przechytu.

Podstawowe kroki lokalizacji

1. Znajdz przedni punkt lokalizacji (FLP) i tylny punkt lokalizacji
(RLP), centrujgc docelowg kule w polu. Zaznacz te pozycje.

2. W punkcie FLP wybierz opcje Gtebokos¢ (Depth), aby uzyskac
przewidywany odczyt gtebokosci. (Zobacz ekrany gtebokosci
na nastepnej stronie). Jezeli ten krok zostanie pominiety, linia
lokalizacyjna (LL) moze sie nie wyswietlic.

3. Znajdz LL, centrujac linie w polu miedzy FLP i RLP (patrz ekran
trybu lokalizacji). Jodetki wskazujg kierunek.

4. Wyswietl gteboko$¢, wybierajgc opcje Gtebokos¢ (Depth)
w punkcie LL na linii miedzy FLP i RLP.

5. Wybierz opcje Wyslij gtebokos¢ (Send Depth), aby wystac¢
gtebokos¢ do zdalnego wyswietlacza. W przypadku aktywnego
dziennika wybranie opcji Punkt danych dziennika (Log data
point) réwniez spowoduje wystanie gtebokosci do zdalnego
wyswietlacza.

6. Wroc¢ do trybu lokalizacji i powtérz te czynnos¢ dla innych
punktéw lokalizacji, gdy wiertarka przesuwa sie wzdtuz
sciezki odwiertu.

Wiecej instrukcji mozna znalez¢ w aplikacji DCI DigiGuide App

Aby poprawi¢ odczyty gtebokosci/danych, w menu Narzedzia
(Tools) wybierz Tryb Max™ (Max Mode™).



Ekran trybu lokalizowania 1. Nachylenie
2. Dane nadajnika (sita sygnatu,

I e @0 7l Al 10 temperatura i ci$nienie)
3. Pasek stanu
o 0.0° 7 X \\ o 4. Zegar obudowy wiertta (przesunigcie
: .Y jest wytaczone)

a1l 5. Pole docelowe, linie i kula
ﬁ e + Pole celownicze - niebieskie, jesli
kula znajduje sie w polu i jest
wysrodkowana na obu liniach
celowniczych
+  Linie celownicze - niebieskie, jesli
kula jest wysrodkowana na linii

) ?:ixc . +  Kula - czarno-biata, jesli jest
@ 4sps) wysrodkowana w polu
-® :lo . Z_ngali_zuj niezmiennie niebieska

linie (nie pokazano) nad czarnym
polem i krzyzykiem celowniczym

6. Przycisk odczytu gtebokosci
(Depth) (wybrany) i przycisk
Narzedzia (Tools).

Wizualizacja geometrii pola sygnatu nadajnika

1. RLP: Tylny punkt lokalizacji
2. LL: Linia lokalizacji
3. FLP: Przedni punkt lokalizacji

1. Widok z lotu ptaka
(z gory na dot)

. Gtebokos¢ otworu
. Widok z boku (pod ziemig)

-0 ; 2. RLP: Tylny punkt lokalizacji
" 3. LL: Linia lokalizacji
(s \ 4. FLP: Przedni punkt lokalizacji
5. Nadajnik
6. Wiertnica
7
8

7//@/\\0

Jesli nadajnik jest nachylony lub podtoze nie jest réwne, odczyty
gtebokosci LL i FLP bedg rézne, a gtebokos¢ RLP bedzie niepoprawna.
Wiecej informacji na ten temat mozna znalez¢ w aplikacji DCI DigiGuide
App w czesci ,Nachylenie i gtebokos¢” (Steep and Deep).




Ekran gltebokosci
lokalizowania
P ots1sp o7tz /f100% llf100%

fs
\,

Tilt: 10%

@ 4gpsi

. Ball-in-the-Box® przy FLP lub RLP

2. Nachylenie ziemi

3. Przewidywana gtebokos$¢ nadajnika
(nie dotyczy RLP)

4. Pozioma odlegtos¢ miedzy
nadajnikiem a lokalizatorem

5. Powrdt do ekranu trybu lokalizacji

6. Wysytanie danych gtebokosci (Send

depth) do urzadzenia zdalnego

(wybrano)

Wybranie opcji Gtebokos¢ (Depth), jesli znajdujesz sie na linii
wiercenia miedzy LL i FLP, spowoduje wysSwietlenie szacunkowego
odczytu gtebokosci. Szacunkowa gtebokos¢ nie moze zosta¢ wystana

do zdalnego wyswietlacza.

Depth estimate
Tilt: 3%

Ekran gtebokosci jest wyraZznie
oznaczony jako Szacunkowa
gtebokos¢ (Depth estimate), a
szacunkowy pomiar gtebokosci jest
wyswietlany z ikong ostrzezenia.

Im dalej gtowica wiertnicza znajduje sie od lokalizatora,

tym mniejsza jest doktadno$¢ szacunkowej gtebokosci. Nie
jest ona doktadna powyzej 10,7 m (35 stép). Ze wzgledow
bezpieczenstwa do wyznaczania pozycji sieci uzbrojenia
terenu lub przeszkéd nie nalezy uzywaé wytgcznie wartosci
szacunkowych. Obliczong gtebokos$¢ nalezy zatem stosowac
wytgcznie jako wartos¢ szacunkowg przewidywanej sciezki.



Kontakt -6 -
DCI USA DCl Australia
19625 62nd Ave S. Suite B103 2/9 Frinton Street
Kent, WA 98032 USA Southport QLD 4215 Australia
DCl.USA@digital-control.com DCl.Australia@digital-control.com
USA i Kanada Australia
1-800-288-3610 +61 7-5531-4283
Inne kraje Inne kraje
1-425-251-0559 +617-5531-2617
DCI China DCI Europe
368 Xingle Road Huacao Town BrueckenstraBe 2
Minhang District Shanghai 201107, ChRL 97828 Marktheidenfeld Niemcy
DCl.China@digital-control.com DCl.Europe@digital-control.com
Chiny Euro&)a
+86 400-100-8708 +49 9391-810-6100
Inne kraje Inne kraje
+86 21-6432-5186 +49 9391-810-6109
DClI India DCI Philippines
Unit No. 1022, 10th Floor, DLF Tower B. 404-405 Energy Opt. Bldg. Prime St, Madrigal
Jasola District Center Business Park 2
New Delhi 110025 Indie Alabang Muntinlupa City, Philippines 1780
DCl.India@digital-control.com DCl.Phillipines@digital-control.com
Indie Filipiny
+91 11-4507-0444 (02)79802647
Inne kraje Inne kraje
+91 11-4507-0440 +632-79802647
a Y

Aby uzyskac szczegétowe informacje, zeskanuj kod QR

w celu zainstalowania aplikacji DCI DigiGuide App ze
sklepu z aplikacjami na urzadzeniu inteligentnym.

W przypadku pytan mozna skontaktowac sie z biurem DCI
pod numerem +49 9391 810 6100 lub z amerykariskim
biurem obstugi klienta pod numerem +1 425 251 0559.

\

Obejrzyj nasze filmy szkoleniowe DigiTrak na stronie

L www.YouTube.com/DCIKent )

Ball-in-the-Box, Digital Control, logo DCl i DigiTrak sg zastrzezonymi znakami
towarowymi, a Ares, DigiGuide, Eagle Tech, HAG i myDCl sg powszechnie
uzywanymi znakami towarowymi Digital Control Incorporated. Bluetooth jest
zarejestrowanym znakiem towarowym Bluetooth SIG. Kolejne rejestracje znakéw
towarowych sg w toku. Zawartos¢ i interfejs uzytkownika ARES sg chronione
amerykanskim prawem autorskim. Produkt objety niniejszym przewodnikiem jest
chroniony patentami amerykanskimi i zagranicznymi. Szczegétowe informacje sg
dostepne na stronie https://digital-control.com/legal.
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